K-

Automation by innovation.

CDE/CDB3000

Positionierregler

Betriebsanleitung

2,4 bis 7,1 A (0,375 bis 1,5 kW) bei 1 x 230 V AC
2,2 bis 210 A (0,75 bis 110 kW) bei 3 x 400 V AC
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BaugréBen (BG)

HINWEIS:
Die deutsche Version ist die Originalausfihrung der Betriebsanleitung.

BG1

sl

CDB 32.008,C
coemsaton  COSBBICW  COTEMOBN 08 commoisam
CDE/B 32.004,C ’ ’ : ) ) CDE/B 34.032,W

CDE/B 34.004,W CDE 34.010,W,S CDE/B 34.017,W
CDE/B 34.006,W

P

Technische Anderungen vorbehalten.

CDE/B 34.044.W / 34.044,L CDE/B 34.088.W / 34.088,L CDE/B 34.140.W / 34.140,L
CDE/B 34.058.W / 34.058,L CDE/B 34.108.\W / 34.108,L CDE/B 34.168.W / 34.168,L
CDE/B 34.070.W /34.070,L CDE/B 34.208,L Der Inhalt unserer Dokumentation wurde mit gréBter Sorgfallt zusammengestellt und
entspricht unserem derzeitigen Informationsstand. Dennoch weisen wir darauf hin,
Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 dass die Aktualisierung dieses Dokuments nicht immer zeitgleich mit der technischen

Weiterentwicklung unserer Produkte durchgeflihrt werden kann. Informationen und
Spezifikationen kénnen sich jederzeit andern.
Bitte informieren Sie sich in unserem Doku-Portal Uber die aktuelle Version.

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03
Stand: 11/2021
GUltig ab Softwareversion CDE V3.1 und CDB V3.0.


https://www.keba.com/de/industrial-automation/service-support/downloads/doku-data-portal
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1 Allgemeines

Die Produkt-DVD der KEBA Industrial Automation Germany enthalt die komplette
Dokumentation die zur jeweiligen Produktreihe gehéren. Zur Dokumentation einer Pro-
duktreihe gehdren Betriebsanleitung (Hardware-Beschreibung), Gerate Hilfe (Software-
beschreibung) sowie weitere Benutzerhandblcher (z.B. Feldbus-Beschreibung) und
Ausflhrungsbeschreibungen. Sie stehen im PDF-Format zur Verfligung.

1.1 Zelgruppe

Liebe Anwenderin/lieber Anwender

die Dokumentation ist Bestandteil des Geréates und enthélt wichtige Hinweise zum
Betrieb und Service. Sie wendet sich an alle Personen, die Montage-, Installations-,
Inbetriebnahme- und Servicearbeiten am Produkt ausfihren.

1.2 Voraussetzungen

Voraussetzungen im Umgang mit den Geraten von KEBA:

. Die Dokumentation zu den Geraten ist leserlich, jeder Zeit zuganglich und Uber
die gesamte Lebensdauer des Produktes aufzubewahren.

o Dokumentation zu Ihrem Gerét lesen und verstehen.

. Qualifizierung: Um Personen und Sachsch&den zu vermeiden, darf nur qualifi-
ziertes Personal mit elektrotechnischer Ausbildung am Gerét arbeiten.

. Erforderliche Kenntnisse:
— nationale Unfallverhiitungsvorschriften (z.B.DGUV V3 in Deutschland)
— Aufbau, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Geréts

Arbeiten in anderen Bereichen wie beispielsweise Transport, Lagerung und Entsorgung
darf nur daflr geschultes Personal ausfthren.

Py HINWEIS
1 In dieser Betriebsanleitung werden ausschlieBlich die CDE/CDB3000 Positionier-
regler beschrieben.

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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1.3  Mitgeltende Dokumentation

Dokumentation zur c-line Drives Baureihe

Dokument Inhalt Id.-Nr. Format
1001.00B.9-xx | PDF
1040.00B.3-xx | PDF
1515.00B.2-xx | PDF

Betriebsanleitung CDE/CDB3 | Gerédteeinbau, Installation, Sicherheit, Spezifikation
Betriebsanleitung CDF3000
Betriebsanleitung CDB2000

Geréteeinbau, Installation, Sicherheit, Spezifikation
Gerdteeinbau, Installation, Sicherheit, Spezifikation

Anwendungshandbuch . '
CDE/CDB3000 Anpassen des Antriebssystems an die Anwendung 1001.02B.x PDF
Kommunikationshandbuch o . )
CANopen Projektierung und Funktionsbeschreibung 1005.06B.x PDF
Kommunikationshandbuch - . )
PROFIBUS-DP Projektierung und Funktionsbeschreibung 0916.00B.x PDF

Weiterfuhrende Dokumente

Dokument Inhalt Id.-Nr. Format

CDE/CDB3000 o Ubersicht mit funktionalen Hauptmerkmalen des
Prospekt SystemOne CM 0920.0033.09 POF
c-line Drives o ) . . )

L ) e Ubersicht und Hintergrundinformationen zum Projek- :
E;?]nggﬂgrr]ungs tieren von Antriebssystemen DSR2 R

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 3
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1.31 Herstelldatum

ICIER I Tvre CDB32.004 ,C2.4,8H
Auf dem Typenschild der CDE/CDB3000 Antriebsgeréte finden Sie die SerienNr. aus industrisl Atomation '
der Sie nach folgendem Schiiissel das Herstelldatum ablesen kdnnen. mE—— :‘r':fw"a"m" m
out 0290V 4 A
ICIER I\ Tre CDE32.004 ,C3.0 G“II 0,75 KW 0400 Hz
et jomame Ce  Mmmimmain
8 e SN: 212602322
¢ us Out ﬁgggi!?iaoi Eaggee Eelrien»Nr. )
USTED |0ee 1,6 KVA 0400 Hz Jghernderwoc e
ST KEBR Twe 52004 Cat
industrisl Automation Material-Nr.: 08098688
SN: 212601906 o GermanyGmb  Rey: 24
T Serien-Nr.
e Kalenderwoche 1R 0 R 0O 0 00 00 0 0
KE Bn..Lﬁn.mr- CoEaz004 C3.0 MR 1 00O OO0
00 OO0 0 0 0 0 IR
| MR 0 00 000 100 0 000 00 Seren-I.
SN: 212601 me \}J(:Lernderwoche
I'“"" "I ll'.n ””'" Tabelle 1.1 Typenschiilder CDE/CDB3000 (Herstelldaten)
Serien-Nr.
Kalenderwoch :
indeniocne 1.3.2 Lieferumfang
Tabelle 1.1 Typenschiilder CDE/CDB3000 (Herstelldaten) Zum Lieferumfang gehdren:

J Positionierregler CDE/CDB3000
. Dokuset (Produkt-DVD mit Beiheft)



1.4  Piktogramme

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme bedeuten fur den Benutzer
folgendes:

b HINWEIS
1 Nutzliche Information oder Verweis auf andere Dokumente.
1 HANDLUNGSANWEISUNG

(iffer) Bearbeitungsschritt, die der Benutzer oder das System ausfuhrt.

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme fur "Sicherheits- und
Warnhinweise" finden Sie im Kapitel 2 Sicherheit.

1.5 Haftungsausschluss

Die Beachtung der Dokumentation zu den Geréaten von KEBA ist Voraussetzung:
. fr den sicheren Betrieb.
. um angegebene Leistungsmerkmale und Produkteigenschaften zu erreichen.

FUr Personen-, Sach- oder Vermdgensschaden, die durch Nichtachtung der Dokumen-
tation entstehen, Ubernimmt die KEBA Industrial Automation Germany GmbH keine
Haftung.

1.6 Entsorgung

Bitte beachten Sie aktuelle nationale Bestimmungen! Entsorgen Sie gegebenenfalls
einzelne Teile, je nach Beschaffenheit und existierende landerspezifische Vorschriften,
z.B. als:

o Elektroschrott
o Kunststoffe
o Metalle

Oder beauftragen Sie einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb mit der Verschrottung

I(I_- I3 IA Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

1.7

Support

Hausanschrift:  KEBA Industrial Automation Germany GmbH
GewerbestraBe 5-9
35633 Lahnau

Bei technischen Fragen zur Projektierung Ihrer Maschine oder Inbetriebnahme
Ihres Gerétes hilft lhnen unsere Helpline schnell und zielgerecht weiter.

Die Helpline ist per E-Mail oder Telefon erreichbar:

Servicezeit: Mo.-Fr.: 8.00 - 17.00 Uhr (MEZ)
E-Mail: helpline@keba.de
Telefon: +49 6441 966-180
Internet www.keba.com
HINWEIS:

Detailierte Informationen zu unseren Dienstleistungen finden Sie auf unserer Inter-
netseite www.keba.com unter ,Service".

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 5
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2 Sicherheit 3.

2.1

Unsere Gerate entsprechen dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheits- 4

Uberblick

technischen Bestimmungen, trotzdem kénnen Gefahren entstehen. In diesem Kapitel:

2.2

1

Informieren wir Uber Restrisiken und Gefahren, die von unseren Geraten bei
bestimmungsgemaBer Verwendung ausgehen.

Warnen wir vor vorhersehbarer Fehlanwendung unserer Geréte.

Weisen wir auf die notwendige Sorgfalt und auf zu treffende MaBBnahmen hin,
um Risiken zu vermeiden.

MalBnahmen zu lhrer Sicherheit

HINWEIS

Ihr Gerat nur unter Beachtung der Dokumentation zur entsprechenden Ge-
ratefamilie installieren und in Betrieb nehmen!

Unsere Geréte sind schnell und sicher zu betreiben. Zu Ihrer Sicherheit und zur si-
cheren Funktion Ihrer Maschine folgendes beachten:

1.

Sicherheitshinweise zu den Geraten beachten:
Beachten Sie alle Sicherheits- und Warnhinweise in der gesamten Dokumentation, die zur jewei-
ligen Gerdtereihe gehdren.

Von elektrischen Antrieben gehen Gefahren aus:

Durch elektrische Spannungen bis 480 V AC und bis 800 V DC

Auch 10 Min. nach Netz-Aus kénnen noch geféhrlich hohe Spannungen >50 V anliegen
(Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreineit prifen! Siehe auch Warnschild auf der
Frontseite des Gerates.

Rotierende Teile
Automatisch startende Antriebe.
HeiBe Bauteile und Oberfldchen

I(I_- I3 IA Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

Schutz vor magnetischen und/oder elektromagnetischen Feldern bei Montage und Betrieb.

Personen mit Herzschrittmachern, metallischen Implantaten und Horgeréten usw. ist der Zugang
zu folgenden Bereichen untersagt:

Bereiche, in unmittelbarer Umgebung elektrischer Ausriistungen!

Bereiche, in denen elektronische Bauteile und Antriebsregler montiert,
repariert und betrieben werden!

Bereiche, in denen Motoren montiert, repariert und betrieben werden!
Besondere Gefahren gehen von Motoren mit Dauermagneten aus.

Bei der Installation beachten:

Anschlussbedingungen und technische Daten gemé&B der Dokumentation und des Typen-
schilds einhalten!

Normen und Richtlinien zur elektrischen Installation, wie Leitungsquerschnitt, Schirmung, usw.
einhalten!

Elektronische Bauteile und Kontakte nicht bertihren!

Elektrostatische Entladung kann Menschen schaden und Bauteile zerstéren!
SchutzmaBnahmen und Schutzeinrichtungen gemaB den giltigen Vorschriften (z.B. EN 60204
oder EN 61800-5-1) einhalten!

SchutzmaBnahmen gegen elektrischen Schlag nach IEC 60364-4-41:2005/AMD1:-,Abschnitt
411.3 einhalten. Als SchutzmaBnahme einen zusatzlichen Schutzpotentialausgleich entspre-
chend Anhang D der IEC 60364-4-41 anwenden.

SchutzmaBnahme ,Gerdt erden” einhalten!.

Umgebungsbedingungen

Beachten Sie die in der Betriebsanleitung unter "A Anhang" festgelegten Hinweise zu Trans-
port, Lagerung und sachgemaBem Betrieb der Geréte.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 7
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2.3 Allgemeine Sicherheits- und Warhinweise

Von unseren Geréaten kdnnen Gefahren ausgehen. Deshalb beachten Sie unbedingt die

in diesem Dokument verwendeten Sicherheits- und Warnhinweise.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 8

Beachten Sie spezielle Sicherheits- und Warnhinweise, die hier im Dokument direkt vor einer
spezifischen Handlung stehen und den Nutzer vor einer konkreten Gefahr warnen!

Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

HINWEIS:

°
1 Die eingesetzten Piktogramme k&nnen auch allein mit Signalwort z.B. in An-

>

e Fehlverhalten flhrt zu schweren Kdrperverletzungen oder Tod.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

>

e Fehlverhalten kann zu schweren Kérperverletzungen oder Tod
fihren.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

VORSICHT!

Verletzungsgefahr oder Beschadigung des Gerats durch Fehlbedienung!

>

¢ Fehlverhalten kann zu leichten Kérperverletzungen oder
Sachschaden fiihren.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflachen und Bauteile!

P>

* Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.

Elektronische Bauteile kénnen wahrend des Betriebs heiB werden!
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét!

Vorsicht!

Beschadigung durch elektrostatische Entladung!

>

e Elektrostatische Entladung kann Bauteile zerstoren.
Elektronische Bauteile und Kontakte nicht berihren!
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét!

o
o
>
I
£

Verletzungsgefahr durch rotierende Teile am Motor!

B>

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Koérperverletzungen oder Tod.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument.

schlusspléanen verwendet sein, haben dennoch die gleiche Funktion wie der
vollstandige Warnhinweis.

GEFAHR | WARNUNG | VORSICHT

AWAANVA

2.4  Bestimmungsgemale Verwendung

Unsere Geréate sind Einbaugerate (Komponenten), bestimmt fUr ortsfeste elektrische
Anlagen und Maschinen im industriellen und gewerblichen Umfeld.

Der Positionierregler CDB3000 sind konform mit der
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

c € Die Positionierregler CDB3000-SH und CDE3000 sind konform mit der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Nach geltenden Normen gepriift und zertifiziert (siehe Konformitatserklarung im Kap. 2.8).
Bei Einbau in Maschinen ist die Aufnahme des bestimmungsgemaBen Betriebs solange

untersagt, bis festgestellt wurde, dass die vollstandige Maschine den Bestimmungen
der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) entspricht; EN 60204 beachten.

Die Aufnahme des bestimmungsgemanien Betriebes inkl. aller Zubehore wie Netzfilter
und Netzdrossel ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie 2014/30/EU erlaubt.

Die Geréate erfullen die Anforderungen der harmonisierten Produktnorm EN 61800-5-1.
Informationen zum Einbau lhres Gerats finden Sie im Kapitel ,,3 Gerateeinbau®.

und Risikominderung” mit Auswahl der Schaltungskategorie bestimmt.



241  Reparatur

Reparaturen nur von autorisierter Reparaturstelle vornehmen lassen. Eigenméachtige,
unbefugte Eingriffe kdnnen zu Tod, Kérperverletzungen und Sachschaden fuhren (Sie-
he vorangegangene Abschnitte). Die Gewahrleistung durch KEBA erlischt.

2.5 Nicht bestimmungsgemaie Verwendung

Unsere Geréate sind:

. Nicht fur den Einbau in Fahrzeuge bestimmt. Der Einsatz des Gerats in nicht
ortsfesten Ausrtistungen gilt als auBergewdhnliche Umweltbedingung und ist
nur nach gesonderter Vereinbarung zulassig.

. Nicht fiir den Einbau in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen,
Dampfen, Stauben, Strahlungen, usw. bestimmt.

. Nicht fir den Einsatz in besonderen Anwendungsgebieten (z. B. in explosions-
bzw. feuergefdhrdeten Bereichen) zugelassen.

. Nicht fur den Einsatz ausserhalb eines Schaltschranks zugelassen

J Nicht fur die artfremde Erzeugung von hoherfrequenten Bord-Netzen
zugelassen

2.6  Verantwortlichkeit

Elektronische Geréate sind nicht ausfallsicher. Der Errichter und/oder Betreiber einer
vollstandigen Maschine oder Anlage ist verantwortlich:

U Das bei Ausfall des Gerates der Antrieb in einen sicheren Zustand gefihrt wird
. FUr die Sicherheit von Personen und Maschinen
d Fur die Funktionsfahigkeit der vollstdndigen Maschine

. Fur die Risikobeurteilung der vollstdndigen Maschine oder Anlage nach
DIN EN 12100:2011 (friher DIN EN 14121:2007) und EN ISO 13849-1 (friher
DIN EN 954-1)

Beachten Sie in der EN 60204-1:2006 ,,Sicherheit von Maschinen* Das Thema ,Elek-
trische Ausriistung von Maschinen®. Die dort festgelegten Sicherheitsanforderungen

KiIZBA
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an elektrische Maschinen dienen der Sicherheit von Personen und Maschinen oder
Anlagen.

Die Not-Aus-Funktion (gem. EN 60204) schaltet die Spannungsversorgung einer
Maschine ab, was zum unkontrollierten Austrudeln der Antriebe fuhrt. Um Gefahren
abzuwenden priifen Sie, ob es zweckmaBig ist:

— Einzelne Antriebe in Betrieb zu halten
— Bestimmte Sicherheitsablaufe einzuleiten

— Eine Not-Halt-Funktion vorzusehen (Not-Halt-Funktion: Bewegungsstopp
durch ,Ausschalten der elektrischen Energiezufuhr oder STO Safe Torque Off)

2.7  Relevante Gesetze, angewendete Normen
und Richtlinien

Die von der KEBA GmbH angewendeten Gesetze, Normen und Richtlinien entnehmen
Sie der Konformitétserklarung.

o HINWEIS:

1 Je nach Einsatzfall der Gerate gelten weitere Gesetze, Normen und Richtli-
nien die Aussagen zum Thema ,Sicherheit” enthalten. Bitte wenden Sie sich
ggf. an den Maschinen- oder Anlagenhersteller.

HINWEIS:

Die hier beschriebenen KEBA Antriebsregler fallen nicht unter die Oko-De-
sign Verordnung (EU)2019/1781 (Effizienzklasse IE2), da im bestimmungsge-
mé&Ben Betrieb mindestens einer der nachfolgenden Punkte zutrifft:

sl @

¢ Betrieb ausschlieBlich fur Servomotoren mit Drehzahl-/Lagerickflihrung
¢ Versorgung erfolgt mit Gleichspannung

¢ Versorgung erfolgt mit einphasiger Wechselspannung

¢ Versorgung erfolgt mit Niederspannung < 100 V.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 9
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2.8  Konformitatserklarungen

EU-Konformitatserkisrung MRL l( I 5 l3 A

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000

EU-Konformititserkldrung ’ (':- ’3 "\

EU Declaration of Conformity

Automation by innovation

EU Declaration of Conformity A
Der Hersteller KEBA Industrial Automation Germany GmbH
The manufacturer Gewerbestralle 5- 9

35633 Lahnau
Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung hiermit, dass die folgenden Produkte
declanes under sole responsibiity that the folicwing products
P i ] Positioni i
Product designation; Posiioning Conlroller
Produkttypen CDB3000 SH, CDE3000
Product types” COB3000 SH, COEI000
ab Serlennummer 214500000

2145

den Sict besti der EU-Richtlini p
comply with the sssential requiroments of the falowing EU Direclive:
2006/42/EG Maschinenrichtlinie
20064 2EC Machinery-Dirmctive
2014/30/EU EMV-Richtlinie
20M450E EMC-Diroctive
und dass ft filhrte Normen dt wurden:
mmmmmqmm have been spplivd.

EN ISO 13849-1:2008 + AC:2009 EN 50178:1997
EN 62061:2005+AC:2010+A1:2013 EN 51800-3:2004+A1:2012
EN 61800-5-1:2007 + A1:2017 EN 61800-5-2:2007

EN 60204-1:2006 + A1:2009+AC:2010 (in extracts)

Unterzeichnet fir und im Namen ven KEBA Industrial autamallon Germany GmbH.
KEBA Indrstrial

o 2l

Name / name: JDSE‘T Wie Alexander Lehmann—
Stellung: Gaschaftsfihrer Dokumenlﬂtlcnsbewnrwier
Posifion: Managing Director Responsibie for documentation
Datum / date: 08.11.2021 08.11.2021

Adresse [ addoss: Gewerbestralie 5-9 Gewerbestrale 5-9

Ot / piace: 35633 Lahnau 35633 Lahnau

Land / country: Deutschland Deutschland

Die deutschsprachige Version dieses Dok ist die Originalversion, alle and hi
Versionen wurden aus dem Original-Text Obersetzt,

The German-language version of this documant is the onginal version, all other language versions have beon fransiled
trom the original text.

Dokument: 1001.00K 3.02.2

FB 0108 EU-Kenformititserdarung MRL 202003 K Bede /Page t 11

Der Hersteller KEBA Industrial Automation Germany GmbH
The manufacturar Gewerbestralie 5-9

35633 Lahnau

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung hiermit, dass die folgenden Produkte
declares under sale responsibiity. hat the folowing products

Product desigration; Posilioming Conlrofier

Produkttypen: CDB Baugréle 1 bis 7

Product types: CO8 fravme size 1o 7

den gen der b 1 ELU-Richtlini prech
comply it f tha following ELU Direciive:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

201435EU Low Vollage Diroclive

und dass folgende angefithrte Norm angewandt wurde:

and that the following standard has been appliod:

EN 61800-5-1:2007
i L ' il i Drehzahl - Teil 5-1: Anforderungen an die Sicherheil; Elekirische,

” nd
Adjustable spesd efectical power drive systems — Part 51; Salely requirernenits — Electrical, hermal and eremgy

Unterzeichnet fir und im Namen von KEBA Industrial Aulnmatlon Germany GmbH.
Signod for and on behalf of KEBA indusirisl Autorration Germony GmibH.

Unterschyift / signature: ?Eﬁ : Z ”"'4/3 W2
Name / name: Dr. Stephan Beineke D Josef Wiesi

Stellung / Leiter Entwicklung Geschaftsfhrer

position” Head of RED Maaging Direclor

Dratum / data: 17.08.2020 17.08.2020

Ort / prace: Lahnau Lahnau

Land / country: Deutschland Deutschland

Die deutscheprachige Version dieses D ist die Originalversion, alle hii

Versicnen wurden aus dem Original-Text Dbersetzt,
The Gammn-language version of this documant is the onginal version, ali other lsngunge versions hive been fransialed
firoem thix omgingd et

Dokumant: 1001.00K.2-01

FH 0018 ELU-Honfomitatsendinng NSRLEMY 202003 K
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3  Gerateeinbau

3.1  Hinweise fUr die Montage

A

X

KiIZBA

Bitte vermeiden Sie unbedingt, dass ...
e Feuchtigkeit in das Gerat eindringt,
e aggressive oder leitfahige Stoffe in der Umgebung sind,
e Bohrspane, Schrauben oder Fremdkdrper in das Geréat fallen,
e die Luftungsdffnungen wahrend des Betriebes abgedeckt sind,

e das Gerat in nicht ortsfesten Ausrlistungen eingesetzt wird, es
kann sonst beschadigt werden.

BEACHTEN SIE:

Luft muss ungehindert durch das Gerat strdmen kdnnen.

Bei der Montage in Schaltschréanken mit Eigenkonvektion (= Verlustwarme
wird Uber die Schaltschrankwénde nach auBen abgeflhrt) muss immer ein
interner UmlUfter vorgesehen werden.

Die Montageplatte muss gut geerdet sein.

Das Gerét ist ausschlieBlich flir den senkrechten Einbau in Schaltschran-
ken vorgesehen (Schutzart IP4X mind.)

Das beste Ergebnis fur eine EMV-gerechte Installation erreichen Sie mit
einer chromatierten oder verzinkten Montageplatte. Bei lackierten Mon-
tageplatten muss die Lackschicht im Bereich der Kontaktflache entfernt
werden!

Die Positionierregler der Baugrosse 1 (CDE/CDB32.003 und CDE/
CDB32.004) in der Ausfiihrung Cold Plate missen auf chromatierte/ver-
zinkte Schaltschrankmontageplatten mit 0,065 m?2 Kuhlflache pro Positio-
nierregler, montiert werden.

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

e Bei Montage ohne zusatzliche Kuhlflache (Cold Plate Ausflhrung) sind die
Kuhlkorpertypen entsprechend der Baureihe HS3X.xxx zu verwenden.

e Maximaler Verschmutzungsgrad 2 nach EN 60664-1.

e Die Geréte dirfen nicht in Bereichen installiert werden, in denen sie stan-
digen Erschitterungen ausgesetzt sind.

Weitere Informationen zu den Umgebungsbedingungen finden Sie in Anhang AS.

3.2 Wandmontage

Schritt

1.

Aktion

ReiBen Sie die Position der

Gewindeldcher auf der Monta-

geplatte an.

Schneiden Sie fir jede Befes-
tigungsschraube ein Gewinde
in die Montageplatte.

Anmerkung
MaBbilder/Lochabstande
siehe
Tabelle 2.1.

Uber die Gewindefléche errei-
chen Sie einen guten flachigen
Kontakt.

Montieren Sie den Positionier-
regler SENKRECHT auf
der Montageplatte.

Montageabstande beachten!
Kontaktflache muss metallisch
blank sein.

Montieren Sie die weiteren
Komponenten, wie z. B. Netz-
filter, Netzdrossel etc. auf der
Montageplatte.

Kabel zwischen NetZzfilter und
Umrichter darf max. 30 cm
lang sein.

2
3.
4

Weiter geht’s mit der elektri-
schen Installation in Kapitel 3.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000
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v 47 : CDE/CDBS3 BG3
F CM-x00x G - BG12 BG22 BG2 BG4 BG6 BG7 BG7a
7 Wx.x BG3S
Y
o | ] LN RN N
2 G siehe
- Bild 2.1 2300 2500
L £ £ .
el H Eg! Schirm-
=i = blech
E! 1k Ei J (CDE/CDB) 18/45 45 55 vor- -
1 i gese-
Il E 5‘{%! hen
4 5 - Jeoocoocoocnn K 215 | 240 [ 270 330 382 600
1) 50 mm Abstand zwischen den Reglern, um das seitliche Optionsmodul wechseln zu kénnen (ohne Demontage des
A Antriebsreglers).
UM-xo00¢ /W - 2) Entspricht der Ausftihrung Cold Plate, beachten Sie hierzu Tabelle 2.2.
) A - 3) Berticksichtigen Sie unten zusétzlich Platz fir die Biegeradien der Anschlusskabel.
4) Anreihmontage nicht bei CDB32.008, Cx.x zuldssig. Bitte CDB32.008, Wx.x verwenden.

Bild 3.1 Montageabstédnde (siehe Tabelle 2.1)

Tabelle 3.1 MaBbilder Wandmontage (Mal3e in mm)

CDE/CDBS ... BG3
’ BG12 BG22 BG2 BG4 BG7 BGr7a
Wx.x BG3S

Gewicht [kg] 1,6 2,3 35 44 6,5 72 13 28 32

B (Breite) 70 120 | 170 190 | 280 | 280

gé';c)’he) COF | ooor1g3 | 2457218 | 2477247 300 348 | 540 | 540

T (Tiefe) 120 145 220 218 230 | 2675 | 321

A 50 40 | 80 [ 180 | 150 | 200 | 200

C (CDE/CDB) 230/205 | 255/230 260 ‘ 320 365 581 581

DO 4,8 056 | Q95| @95
4 x

Schrauben 4 x M4 4 x M5 4 x M9
M9

E siehe )

Bid 21 0 0 0 10 10

511 siehe Bild 35/501) 35/501)

F siehe 3) 3)

Bid 21 100 100




. : oo 3.3 Cold Plate

A
5l 5 [o "
Tj BaugroBe Leistung Positionierregler Rk Mo.ntagep.latte (__Stah_l unI:l—

[K/W] ckiert) mind. Kiihlflache?

era l 0,375kW CDE/CDB32.0083, C 0,05 Keine

‘o Ba1 0,75 kW CDE/CDB32.004, C 0,05 650 x 100 mm = 0,065 m?
K ¢ H B2 1,6 kW CDE/CDB32.008, C 0,05 650 x 460 mm = 0,3 m?
0,75 kW CDE/CDB34.003, C 0,05 Keine
1) Wéarmewiderstand zwischen aktiver Kuhlfiache und Kihler

— 2) Bei angereihter Montage und fehlender Montageplatte ist ein externer Kiihlkérper HS3x.xxx oder die Ausfihrung ,Wand-

montage" zu verwenden.

(227227. 2 [ ZILZZZ 2

111

Tabelle 3.2  Erforderliche Kuihlung bei Cold Plate

?T‘Fii'“iiiﬂi ‘.

Bild 3.2 MaBbilder Wandmontage

I(I.'-I3 I-\ Id.-Nr: 1001.008.9-03  Stand: 11/2021 Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 13
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3.4

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

DurchsteckkUhlkorper

Schritt

1.

Aktion

ReiBen Sie die Position der
Gewindeldcher und den
Ausbruch auf der Montage-
platte an.

Schneiden Sie flr jede Befes-
tigungsschraube ein Gewinde
in die Montageplatte.

Anmerkung

MaBbilder/Lochabstande
siehe Tabelle 2.4.

Uber die Gewindeflache
erreichen Sie einen guten
flachigen Kontakt.

2.

Montieren Sie den Positio-
nierregler senkrecht an der
Montageplatte. Ziehen Sie alle
Schrauben gleichmaBig an.

Montageabstande beachten!
Die Montagedichtung muss
sauber aufliegen.

3.

Montieren Sie die weiteren
Komponenten, wie z. B. Netz-
filter, Netzdrossel etc. auf der
Montageplatte.

Verbindungsleitung Netzfilter-
Antriebsregler max. 30 cm

4,

Weiter geht’s mit der elektri-
schen Installation in Kapitel 3.

X

BEACHTEN SIE:

e Aufteilung der Verlustleistung:

BG3 BG4 BG5 BG6
AuBenseite (3) 70 % 75 % 80 % 80 %
Verlustleistung
Innenseite (4) 30 % 25 % 20 % 20 %
Kuhlkorperseite (3) P54 P54 P54 P54
Schutzart
Gerateseite (4) IP20 IP20 P20 IP20

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 14

¢ Der umlaufende Montagekragen ist mit einer Dichtung versehen. Diese
muss sauber aufliegen und darf nicht beschadigt sein:

1. Dichtung

&) 2. Gewindebohrung fir EMV-
gerechte Kontaktierung

3. AuBenseite

4. Innenseite

BEACHTEN SIE:

1 ¢ Die Montageplatte muss gut geerdet werden.

e Das beste Ergebnis flr eine EMV-gerechte Installation erreichen Sie mit
einer chromatierten oder verzinkten Montageplatte. Bei lackierten Mon-
tageplatten muss die Lackschicht im Bereich der Kontaktflache entfernt
werden!

L s / A Vhstssssssrsza

G

TR ERERLRRRE)

SesNNNNNNNNY

Z 7 / Z W 777

Bild 3.3 Montageabstédnde (siehe Tabelle 2.4)



MaBe des

CDE/CDBS...,.Dx.x

Ausbruchs Gewicht [kg] 4,6 6,7 74 15
B (Breite) 75 125 175 200 B/ B1 (Breite) 70/ 110 120/ 160 170/ 210 190/ 250
H (Hohe) 305 305 305 355 H (Hohe) 300 345
T (Tiefe) 138 161/T1=85
2 2 3 ° ’ A 90 140 190 236
: Al - 80 100 78
o C 320 398
H y H ©i 200 )
) DO 04,8 04,8 04,8 @75
c Schrauben 8 x M4 10 x M4 10 x M4 14 x M7
E2) 10 10
s B E1 (mit Modul)2) 40
. . F2) 100"
’ ’ SG . G2 >300
Schirmblech
Tabelle 3.3  Ausbruch fir Durchsteckkihlkérper (MaBe in mm) J 45 % vorgesehen
K 340 405
*) C1=7 / C2=104,75 / C3=202,5 / C4=300,25
1) Berticksichtigen Sie unten zusétzlich Platz fir die Biegeradien der Anschlusskabel.
2) MaBe E bis G siehe Bild 2.3
Tabelle 3.4  MaBbilder Durchsteckkihlkérper (MaBe in mm)
® HINWEIS:
1 FUr weitere Informationen zu den Umgebungsbedingungen siehe Anhang
A.3.

KiIZBA
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‘0000 | =i
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3.5

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 16

FlUssigkeitskuhlung

Schritt

1.

Aktion

ReiBen Sie die Position der
Gewindeldcher auf der Mon-
tageplatte an. Schneiden Sie
fur jede Befestigungsschraube
ein Gewinde in die Montage-
platte.

Anmerkung

MaBbilder/Lochabstande
siehe Tabelle 2.1. Uber die
Gewindeflache erreichen Sie
einen guten flachigen Kontakt.

2.

Montieren Sie den Positio-
nierregler senkrecht auf der
Montageplatte.

Montageabstéande beachten!
Kontaktflache muss metallisch
blank sein.

3.

SchlieBen Sie die Versorgung
fur den FlUssigkeitskuhler an.

Spezifikation siehe Ausflh-
rungsbeschreibung CDX.

X4 XXX, L

(Id.-Nr.: 181-00945 e 07/2008)

4,

Montieren Sie die weiteren
Komponenten, wie z. B. Netz-
filter, Netzdrossel etc. auf der
Montageplatte.

Kabel zwischen Netzfilter und
Umrichter darf max. 30 cm
lang sein.

Bild 3.4 MaBbilder Durchsteckkihlkérper (MaBe in mm)

5.

Weiter geht’s mit der elektri-
schen Installation in Kapitel 3.

HINWEIS:

Die Anforderungen an fliissigkeitsgekUhlte Gerate entsprechend der Pro-
duktnorm EN 61800-5-1 sind durch den Anwender sicher zu stellen.




i

[0 ° Do
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L
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2

Vi

Bild 3.5 Montageabsténde fir Antriebsgeréte mit Flissigkeitskihlung

CDE/CDBS...,Lx.x

CDE/B...LX.X BG6 BG7 BG7a
H [mm] 50 50 50
| [mm] 10 10 10
J [mm] 40 40 40
K [mm] 200 240 450
L [mm] 200 200 200

Tabelle 3.5 Montageabsténde fiir Antriebsgerate mit Flissigkeitskihlung

KiIZBA

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

Gewicht 15 kg 28 kg 32 kg
MaBe BG6 [mm] BG7 [mm] BG7a [mm]
B (Breite) 190 280 280

H (Hohe) 394,75 600 600

T (Tiefe) 190 201 281

Al 148 200 200
A2 148 200 200

C 377,25 581 581
Di1o 07,0 29,5 29,5
D2 o 015 015 015

E1 61,75 66,5 66,5

F1 130 175 175

F2 70 70 70

G 73,5 73,5 73,5

S 3/8* 3/8* 3/8*

Tabelle 3.6  MaBbilder Fliissigkeitskiihlung (MaBe in mm)
Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 17
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Bild 3.6  MaBbilder Flissigkeitskihlung



4 |n8ta”a-tlon Anschlussplan CDE3000 (BG1 ... BG5)

3
COM1/COM2 [7— 72 Rs232 X4 CDE3000 Ansteuerung
- X9 Motorbremse 2 A,
0SD03 %— > -
-_1_[:]120 5@381 e
Q B >l . .
. . T 7 [ SinCos Hiperface®
—— CAN_HIGH X5 TTL oder
41 Ubersicht der Anschliisse CDE3000 I oy - T oder
CAN-Master DI A -
o HINWEIS: Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt L et oANCsyne L L
1 werden, das elektrotechnisch ausgebildet und in Unfallverhiitungs- S ?ﬁo’l—SV”C—H
maBnahmen unterwiesen ist. I - 5]
optional
Nr. Details Bezeichnung Funktion Netztell 24V DG F I =3{ peND X2
. . + N 2 b
fir s | —i 24V I
H1, H2, H3 Seite 61 Leuchtdioden Geratezustandsanzeige r Steverte! T 14j+ 1) ogtiona
S X 0+ It
S1 Seite 46 Drehcodeschalter Einstellen der CAN-Adresse Steuerung ; 3 @ N
3 )
: ————C =—211SA00+
Seite 2 5 Netz ) Netz, Motor, DC-Klemmen (L+/L-) Analogsoll wert 1 »—j—:—c =211A00-
X1 BG1-5 Seite 35 Leistungsanschluss B id d L+/RB I 5)15801+ X1 U
Motor remswiderstand L+ ’ Analogsoll wert 2 [l 611sn01- v
+24V gegen [ VIV
= Seite 22 Schutzleiteranschluss E/A-GND ' =19epo =
. , 1 =1%05p00
STO mit Relaisausgang - 16115po1
X2 Seite 27 Steueranschluss 8 digitale Eingange, 2 analoge Eingan- > < =""isD02
ge, 10 Bit 3 digitale Ausgénge, 1 Relais — ! _W_S 1SD03 Bremswiderstand
— - I
Motortemperaturiberwachung | PTC, Anlehnung DIN 44082 linearer T 20 1SD04 RB
X37 Seite 35 (bei Verwendung der Geber- Temperaturgeber KTY 84-130 oder ] o1 ::ggz
schnittstelle X7) Thermoselbstschalter Klixon An{]orderHunlg o ! ! Lif—e
sicherer Halt 20 ) S
X4 Seite 45 | RS232-Anschluss fir PC mit DriveManager 3.x oder Be- = -
- ; i 0 _ Ruckmeldung [~ T T < =——— i i
dienteil KP300 (friiher KP200-XL) Rudkmeldung DT N e SN
. ) Zugang zur integrierten CAN-Schnitt- ) _>_u_l_< -2 Relai Lt = >———— .
X5 Seite 46 CAN-Schnittstelle stelle CIA402 Relais N 24| v 02354 Y ra
X6 Seite 32 Resolveranschluss mit Temperaturliberwachung Digitalo "‘ : -_; 0SD00 0 oder Netz dreiphasig
Digitall }—g——r— =—210sD01 © 13 —= >
) TTL-Geber o [l 9 @
X7 Seite 33 g;]gfﬁh?i?; rsecgnlttstelle SSI-Absolutwertgeber, Digital2 «T( -_1 0sbo2 'ﬁ ;: ‘
P optional: Sin-Cos-Geber E/A-GND  [————C =—DGND L —
<0,3m
. . Erweiterungssteckplatz fur z. B. Opti- X4
@ Seite 17| Optionssteckplatz onsmodul PROFIBUS-DP (CM-DPV1) 6]
X9 Seite 29 Bremsentreiber 2A
1) Der PTC darf nur an einem der beiden Anschlussmdglichkeiten X3 bzw. X6 angeschlossen werden. Bild 4.1 AnSCh/USSpIan CDE3000 (BG7-" BG5)

Tabelle 4.1 Legende zu Anschlussplan CDE3000 BG1 - 5

I(I.'-I3 I-\ Id.-Nr: 1001.008.9-03  Stand: 11/2021 Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 19
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Anschlussplan CDE3000 (BG6, 7, 7a)

1

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000

20

HINWEIS: Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt
werden, das elektrotechnisch ausgebildet und in Unfallverhiitungs-
maBnahmen unterwiesen ist.

Nr. Seite Bezeichnung Funktion
H1, H2, H3 Seite 65 Leuchtdioden Geréatezustandsanzeige
S1 Seite 46 Codierschalter Einstellen der CAN-Adresse
X1 BG76_ Seite 25 | Netzanschluss Netz
BG6- ) . Motor, DC-Klemmen (ZK+/ZK-)
X21 7 Seite 35 Leistungsanschluss SemenErsens ER/EE-
# Seite 22 Schutzleiteranschluss
STO mit Relaisausgang
X2 Seite 27 Steueranschluss ?Odgttale Eingénge, 2 analoge Eingdnge,
3 digitale Ausgange, 1 Relais
Motortemperaturtberwachung | PTC, Anlehnung DIN 44082
X3 Seite 34 (bei Verwendung der Geber- linearer Temperaturgeber KTY 84-130
schnittstelle X7) oder Thermoselbstschalter Klixon
. fr PC mit DriveManager 3.x oder Be-
X4 SEHAY | [REAEEASEnVED dienteil KP300 (friiher KP200-XL)
X5 Seite 46 CAN-Schnittstelle Zggang zur integrierten CAN-Schnittstelle
CiA402
X6 Seite 36 Resolveranschluss mit Temperaturiberwachung
) TTL-Geber
X7 Seite 33 g;;/fj_;fzﬁgfgg”'ffste”e SSI-Absolutwertgeber,
P optional: Sin/Cos-Geber
. . Erweiterungssteckplatz fir z. B. Options-
X8 Seite 17 Optionssteckplatz modul PROFIBUS-DP (CM-DPVA)
X9 Seite 29 Bremsentreiber 2A
x18 Externe Regler-Spannungsver- | 24V -25 % bis 48 V +10 % DC
sorgung (erforderlich ab UzZK < 200 V)
X19 X20 - - ohne Funktion

1) Der PTC darf nur an einem der beiden Anschlussmdglichkeiten X3 bzw. X6 angeschlossen werden.

K1 e
Lao- ]
| | !
L20—E—‘§~—E FIN - T !
L1o——~ “—L_'__:——-——( " ! ! !
1 - - -
Sk [ (= s s SinCos Hiperface®
@ ) = 1 p— TTL oder
—C—— SI-Encoder
1 !max.ﬂ)t ) Resolver
LLLL] X19 =
1 CANopen
oben | =41 v ex RN
CDE3000 R R R .
RS232[—(mm—(—— coM1/
BG6, BG7 + BG7a B x4 T ] Cow
front S3 CAN-Adresse
optional
DGND (18— 5\ == Netzteil 24V DG
N D 2 +| .. .
Ansteuerung ."Tc 0Sbos X9 +24v I : —-14 bl fiir Steue rteil
Motorbremse 2 A \ - _Cmm—| GND —
A 3 * Steuerung
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Bild 4.2  Anschlussplan CDE3000 (BG6, 7, 7a)

Tabelle 4.2 Legende zu Anschlussplan CDE3000 (BG6, 7, 7a)
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4.2

Anschlussplan CDB3000 (BG1 ... BG5)

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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Bild 4.5 Anschlussplan CDB3000 (BG1 ...BG5)
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HINWEIS: Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt
1 werden, das elektrotechnisch ausgebildet und in Unfallverhiitungs-
maBnahmen unterwiesen ist.

Nr. Seite Bezeichnung Funktion
H1, H2, H3 Seite 61 Leuchtdioden Geratezustandsanzeige
S3 Seite 46 Drehcodeschalter Einstellen der CAN-Adresse
Seite 25 Netz . Netz, Motor, DC-Klemmen (L+/L-)
X1 BG1-5 Seite 43Motor Leistungsanschluss Bremswiderstand L+/RB
# Seite 22 Schutzleiteranschluss
5 digitale Eingénge, 2 analoge Eingan-
ge, STO-Funktion nur in Ausfihrung
X2 Seite 37 Steueranschluss CDB3000 SH
2 digitale Ausgénge, 1 Relais, 1 analoger
Ausgang
Motortemperaturtiberwa- PTG, Anlehnung DIN 44082
X3 Seite 43 chun P linearer Temperaturgeber KTY 84-130
9 oder Thermoselbstschalter Klixon
. fir PC mit DriveManager 3.x oder Be-
X Seite45 | RS282-Anschiuss dienteil KP300 (friiher KP200-XL)
X5 Seite 46 CAN-Schnittstelle ZLIJgang zur integrierten CAN-Schnittstelle
CiA402
. . TTL-Geber
X7 Seite 40 TTL-/SSI-Geberschnittstelle SSI-Absolutwertgeber
X8 _ Stiares okalsz Erweiterungssteckplatz fur z. B. Options-

modul Profibus-DP (UM-DPV1)

Tabelle 4.3 Legende zu Anschlussplan CDB3000 (BG1 - 5)




Anschlussplan CDB3000 (BG6, 7, 7a)
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1

HINWEIS: Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt
werden, das elektrotechnisch ausgebildet und in Unfallverhiitungs-
maBnahmen unterwiesen ist.

Nr. Seite Bezeichnung Funktion
H1, H2, H3 Seite 61 Leuchtdioden Geratezustandsanzeige
S3 Seite 46 Drehcodeschalter Einstellen der CAN-Adresse
X1 BG76_ Seite 25 Netzanschluss Netz
BG6- X ) Motor, DC-Klemmen (ZK+/ZK-)
Xa1 ~ Seite 43 Leistungsanschluss Bremswiderstand RB-/RB-
@ Seite 22 Schutzleiteranschluss
5 digitale Eingange, 2 analoge Eingén-
ge, STO-Funktion nur in Ausfiihrung
X2 Seite 37 Steueranschluss CDB3000 SH
2 digitale Ausgéange, 1 Relais, 1 analoger
Ausgang
Motortemperaturliberwachung | PTC, Anlehnung DIN 44082
X3 Seite 43 (bei Verwendung der Geber- linearer Temperaturgeber KTY 84-130
schnittstelle X7) oder Thermoselbstschalter Klixon
. far PC mit DriveManager 3.x oder Be-
X Seite 45 | RS232-Anschluss dienteil KP300 (friiher KP200-XL)
X5 Seite 46 CAN-Schnittstelle Zggang zur integrierten CAN-Schnittstelle
CiA402
. ) TTL-Geber
X7 Seite 40 TTL-/SSI-Geberschnittstelle SSI-Absolutwertgeber
) ) Erweiterungssteckplatz flr z. B. Options-
X8 Optionssteckplatz modul Profibus-DP (UM-DPVA)
X8 : Externe Regler-Spannungsver- | 24V -25 % bis 48 V +10 % DC
sorgung (erforderlich ab UZK < 200 V)
X19 X20 - - ohne Funktion

Tabelle 4.4 Legende zum Anschlussplan CDB3000 (BG6, 7, 7a)
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4.3 EMV-gerechte Installation CDE/CDB3000

Positionierregler sind Komponenten, die zum Einbau in industrielle und gewerbliche
Anlagen und Maschinen bestimmt sind.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgeméaBen Betriebes) ist nur
bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (2004/108/EG) erlaubt.

Der Nachweis zur Einhaltung der in der EMV-Richtlinie geforderten Schutzziele, muss
vom Errichter/Betreiber einer Maschine und/oder Anlage, erbracht werden.

Y HINWEIS: Bei Beachtung der in dieser Betriebsanleitung beschrie-
1 benen Installationsvorschrift und der Verwendung der entspre-

chenden Funkentstorfilter, wird in der Regel die Einhaltung der
geforderten EMV-Schutzziele erreicht.

Zuordnung Antriebsregler mit internem Netzfilter

Alle Antriebsregler CDE/CDB haben ein Stahlblechgehduse mit Aluminium-Zink-Ober-
flache zur Verbesserung der Storfestigkeit gemaB IEC61800-3, Umgebung 1 und 2.

Die Antriebsregler 0,37 kW bis 7,5 kW und 22 kW bis 37 kW sind mit integrierten Netz-
filtern ausgerustet. Mit dem von der Norm vorgeschriebenen Messverfahren halten die
Antriebsregler die EMV-Produktnorm EN61800-3 fir ,Erste Umgebung” (Wohnbereich)
und ,Zweite Umgebung (Industriebereich) ein.

- Offentliches Niederspannungsnetz (erste Umgebung) Wohnbereich: bis 10 m
Motorleitungslange, genaue Daten kénnen Sie dem Anhang A.5 entnehmen.

° HINWEIS: Dies ist ein Produkt mit eingeschrankter Erhéltlichkeit

1 nach IEC61800-3. Das Produkt kann im Wohnbereich Funksto-
rungen verursachen; in diesem Fall kann es fiir den Betreiber erfor-

derlich sein, entsprechende MaBnahmen zu ergreifen.

— Industrielles Niederspannungsnetz (Zweite Umgebung) Industriebereich: bis 25
m Motorleitung, genaue Daten kénnen Sie dem Anhang A.5 entnehmen.

Zuordnung Antriebsregler mit externem Netzfilter

Fr alle Antriebsregler steht ein externer Funkentstorfilter (EMCxxx) zur Verfigung. Mit
diesem NetZzfilter halten die Antriebsregler die EMV-Produktnorm EN61800-3 fur ,Erste
Umgebung” (Wohnbereich) und ,Zweite Umgebung” (Industriebereich) ein.

KiIZBA
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- Offentliches Niederspannungsnetz (Erste Umgebung) Wohnbereich: bis 100 m
Motorleitungslange.

° HINWEIS: Dies ist ein Produkt mit eingeschrankter Erhéltlichkeit
nach IEC61800-3. Das Produkt kann im Wohnbereich Funksto-

1 rungen verursachen; in diesem Fall kann es fiir den Betreiber erfor-

derlich sein, entsprechende MaBnahmen zu ergreifen.

— Industrielles Niederspannungsnetz (Zweite Umgebung) Industriebereich: bis
150 m Motorleitungslange.

Py HINWEIS: Durch die Verwendung von externen Netzfiltern ist bei ge-
1 ringeren Motorleitungslangen auch die ,, Allgemeine Erhéltlichkeit*

zu erreichen. Wenn dies fiir Sie von Bedeutung ist, dann sprechen
Sie unsere Vertriebsingenieure oder lhren Projekteur an.

Thema Projektierungs- und Installationsvorschrift

Metallisch blanke Montageplatte verwenden. Mdglichst groBe Kabelquerschnitte
und/oder Massebander einsetzen. Schutzleiteranschluss der Komponenten
sternférmig verlegen. Zum Herstellen einer niederohmigen HF-Verbindung muss
die Erdung (PE) und der Schirmanschluss groBflachig auf die PE-Schiene der
Montageplatte gelegt werden.
PE-Netzanschluss nach DIN VDE 0100 Teil 540
* Netzanschluss < 10 mm?/Cu:
Schutzleiterquerschnitt mind. 10 mm? oder zwei Leitungen mit dem Quer-
schnitt der Netzleitungen verwenden.
e Netzanschluss > 10 mm?/Cu:
Schutzleiterquerschnitt entsprechend des Querschnittes der Netzleitungen
verwenden.

Schutzleiteranschluss
Potentialausgleich

* Motorleitung nach Mdglichkeit getrennt von Signalleitungen und Netzleitung

verlegen.
¢ Motorleitung ohne Unterbrechung immer auf dem kirzesten Weg aus dem
Kabelfiihrung Schaltschrank fuhren.

e Falls ein Motorschiitz oder Motordrossel/-filter verwendet wird, sollte dieser
direkt am Antriebsregler plaziert werden. Schirm des Motorkabels nicht zu
frih absetzen.

e Unnotige Leitungslangen vermeiden.

Die Antriebsregler sind immer mit geschirmten Motorleitungen und Signallei-
Kabeltyp tungen zu verdrahten. Fir alle geschirmten Anschlisse muss ein Kabeltyp mit

doppeltem Kupfergeflecht, das 60-70% Uberdeckung aufweist, verwendet
werden.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 25
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Thema Projektierungs- und Installationsvorschrift

Weitere Tips flur den
Schaltschrankaufbau

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

e Schitze, Relais, Magnetventile (geschaltete Induktivitdten) sind mit Lésch-
gliedern zu beschalten. Die Beschaltung muss direkt an der jeweiligen Spule
erfolgen.

Geschaltete Induktivitaten sollten mindestens 20 cm von prozessgesteu-
erten Baugruppen entfernt sein.

e GroBere Verbraucher in der Nahe der Einspeisung plazieren.
Signalleitungen méglichst nur von einer Seite einflhren.

Leitungen des gleichen Stromkreises sind zu verdrillen. Generell wird
Ubersprechen verringert, wenn Leitungen nahe an geerdeten Blechen
verlegt werden. Restadern an beiden Enden mit Schaltschrankmasse (Erde)
verbinden.

Ergé&nzende Informa-
tionen

Ergénzende Informationen finden Sie bei der jeweiligen Anschlussbeschrei-
bung.

Tabelle 4.5 Projektierungs- und Installationsvorschrift

4.4  Schutzleiteranschluss CDE/CDB3000

Da der Ableitstrom > 3,5 mA betragt, sind nachfolgend beschriebene Anforderungen
an den PE-Anschluss unbedingt zu beachten.

Anmerkung: PE-Netzanschluss

Schritt Aktion
nach EN61800-5-1
Erden Sie jeden Positionierregler! Netzanschluss < 10 mm?/Cu:
1 Verbinden Sie Klemme @ Schutzleiterquerschnitt mind. 10 mm?2
L X1/ sternférmig mit der PE-Schiene (Haupter- | oder 2 Leitungen mit dem Querschnitt
de) im Schaltschrank. der Netzleitungen verwenden.
Verbinden Sie auch die Schutzleiteran- Netzanschluss > 10 mm?/Cu:
schltsse aller weiteren Komponenten, wie Schutzleiterquerschnitt entsprechend
u Netzdrossel, Filter, etc. sternférmig auf die des Querschnittes der Netzleitungen
PE-Schiene (Haupterde) im Schaltschrank. verwenden.
° Hinweis:
1 Bitte bericksichtigen Sie die 6rtlichen und landesspezifischen Bestim-
mungen und Gegebenheiten. Der Mindestquerschnitt des Schutzerdungs-

leiters muss den 6rtlichen Sicherheitsvorschriften fir Schutzerdungsleiter flr

Ausrtstungen mit hohem Ableitstrom entsprechen.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 26
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EENCEEE:

Hin Schutzleiteranschluss mit sternférmiger Verlegung (BG1-5)

BEACHTEN SIE:

1 e Zur Einhaltung der EMV-Normen ist der Schutzleiter sternférmig zu verle-
gen.

Die Montageplatte muss gut geerdet sein.

Die Motorleitung, Netzleitung und Steuerleitung sind raumlich voneinander

getrennt zu verlegen.

e Vermeiden Sie Leitungsschleifen und verlegen Sie kurze Wege.

e Der betriebliche Ableitstrom ist > 3,5 mA.




4.5 Potentialtrennungskonzept CDE/CDB3000

Die Steuerelektronik mit seiner Logik und Ein- und Ausgangen ist von der Zwischen-
kreis-Gleichspannung Uber ein zweistufiges Netzteil galvanisch getrennt ausgefthrt.

1. Die erste Stufe SNT1 erzeugt aus der Zwischenkreisgleichspannung eine 24 V-
Spannung. Diese versorgt einerseits die Sekundar- bzw. Ein- oder Ausgangsseite
der digitalen Ein- und Ausgénge. Sie kann zur Erhdhung der Strombelastbarkeit
von extern gestutzt werden. Dieses ist grundsétzlich dann erforderlich, wenn die
24V mit einem Strom gréBer 100 mA (z. B. durch angeschlossene Motorhalte-
bremse an OSD03 beim CDE3000) belastet wird.

2. Andererseits speist diese 24 V-Spannung ein zweites Netzteil SNT2, in dem die
Spannungen fur den Microcontroller, die Geberschnittstellen, die Primérseite
der CANopen-Schnittstelle und die analogen Eingénge auf gleichem Potential
generiert werden. Die analoge Masse dient als Bezugspotential fur die analoge
Sollwertvorgabe.

Von 2.) potentialgetrennt sind also die digitalen Ein- und Ausgange, die aus der Span-
nung unter 1.) versorgt werden. StérgroBen werden dadurch vom Prozessor und der
analogen Signalverarbeitung ferngehalten.

Die gerateinterne CANopen-Schnittstelle ist von der Steuerelektronik potentialgetrennt
aufgebaut. Die 24 V-Spannungsversorgung fUr die Sekundar- bzw. Schnittstelle zur
Applikation ist von extern Uber den Steckverbinder X5 zu speisen.

Erweiterungsmodule wie die E/A-Klemmenerweiterung UM-8140 oder das PROFIBUS-
DP-Modul CM-DPV1 sind ebenfalls vom Grundgerat potentialgetrennt. Die Schnittstelle
zur Applikation des Moduls ist Uber einen 24 V-anschluss am Erweiterungsmodul von
extern zu speisen.

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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Bild 4.9  Potentialtrennkonzept/Spannungsversorgung beim CDE3000/CDB3000

X5-CAN

Bei der Auswahl der Leitungen ist darauf zu achten, dass die Leitungen fur die analo-
gen Ein- und Ausgénge auf jeden Fall geschirmt ausgefuhrt werden. Der Leitungs- oder
Aderschirm bei paargeschirmten Leitungen sollte aus EMV-Gesichtspunkten moglichst
groBflachig aufgelegt werden. Dadurch werden hochfrequente Stérspannungen sicher
abgeleitet (Skin-Effekt). Eine EMV-gerechte Verdrahtung ist zwingend erforderlich und
unbedingt sicherzustellen.

Sonderfall: Nutzung der analogen Eingédnge als digitale Eingange

° HINWEIS: Die analogen Eingdnge miissen entweder beide nur in

1 analoger oder beide nur in digitaler Funktion verwendet werden.
Eine Vermischung der analogen Eingdnge mit je einem Eingang in

analoger Funktion und einem in digitaler Funktion, ist nicht zulassig.

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 27
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Die Verwendung der geréateinternen 24 V DC als Versorgungsspannung bei Nutzung
eines analogen Eingangs mit der Funktion ,digitaler Eingang” erfordert die Verbindung
von analoger und digitaler Masse. Dies kann aus den vorgenannten Griinden zu St6-
rungen flhren und erfordert eine erhéhte Sorgfalt bei der Auswahl und dem Anschluss
der Steuerleitungen.

Der sichere Betrieb aufgrund der Burstfestigkeit nach EN 61000-4-4 wird nicht durch
die Verbindung der analogen und digitalen Masse beeinflusst. Zur Minimierung der
Stérstréme auf der Masseverbindung ist die analoge (AGND) und digitale Masse
(DGND) Uber eine UKW-Drossel (820 uH, 0,5 A, z. B. EPCOS B82500-C-A5, bedrahtet)

zu verbinden.

1 Referenzspannung 10 V, 10 mA
2 ISAQQ, als dig. Eingang
3 ISAO1, als dig. Eingang
4 analoge Masse
Bruicke ist nur 5 OSAQ0
bei Nutzung der 6 Hilfsspannung 24 V,
intetl'nen 24V erfor- L I = max. 200 mA
derlich.
13 Hilfsspannung 24 V
k 14 digitale Masse
i 15 0SD00
i 16 OSsDOf1
(R 17 digitale Masse

Bild 4.10Aufhebung der Potentialtrennung bei Verwendung der analogen Eingdnge mit digitaler
Funktion beim CDB3000
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,— 1 digitale Masse DGND

Briicke ist nur Hilfsspannung UV=24 V DC
bei Nutzung der L )
internen 24\ erfor- Analoger Eingang ISAO+

derlich. Analoger Eingang ISAO-

Analoger Eingang ISA1+

DO AN

Analoger Eingang ISA1-

Bild 4.11Aufhebung der Potentialtrennung bei Verwendung der analogen Eingédnge mit digitaler
Funktion beim CDE3000

nicht liber die analoge Masse Klemme 4 beim CDB3000, Klemmen 4,
6 beim CDE3000) erfolgen. Es darf nur liber eine der DGND -Klem-
men verbunden werden (siehe Bild 3.13).

2 VORSICHT: Die Masseverbindung bzw. Fiihrung in die Anlage darf

Beispiel: Gefahr der Stérbeeinflussung

CDB3000/CDE3000

X2: Ur

X2: ISAOO/ISAO+

—
X2: AGND/ISAQ- [@_+— n "

: iy
X2: DGND —r

' Feldsignale der Anlage
digit. Eingang e t+—---

Bild 4.12 Stérbeeinflussung des analogen Eingangs bei mangelhafter Verdrahtung

HINWEIS: Werden mehr digitale Ein- und Ausgédnge bendtigt als

1 auf den Positionierreglern vorhanden sind, so empfehlen wir den
Einsatz des Klemmenerweiterungs-Moduls UM-8140 mit 8 digitalen

Ein- und 4 digitalen Ausgangen.




4.6 Netzanschluss CDE/CDB3000

Schritt

1.

Aktion

Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest,
abhéngig von Maximalstrom und Umge-
bungstemperatur.

Anmerkung

Leitungsquerschnitt geman den
ortlichen sowie landesspezifischen
Bestimmungen und Gegebenheiten.

Verdrahten Sie den Antriebsregler mit dem
Netzfilter, Abstand zwischen Filtergehause
und Antriebsregler max. 0,3 m!

Schritt entféllt bei BG1 bis BG4, bis 7,5
kW ist Netzfilter schon integriert.

Verdrahten Sie die Netzdrossel

siehe Anhang A.5

Bei BG 6-7 max. 0,3 m Abstand zwischen
Drosselgehduse und Antriebsregler !

Reduziert die Spannungsverzerrungen
(THD) im Netz und erhoht die Lebens-
dauer.

Installieren Sie einen Netz-Trenner K1 (Leis-
tunsschalter, Schitz usw.).

Spannung nicht einschalten!

Verwenden Sie Netzsicherungen (Be-
triebsklasse gG) die den Antriebsregler allpolig
vom Netz trennen.

Zur Einhaltung der Geratesicherheit
geman EN 61800-5-1

3 x400/460V BGS, 7, 7a (= 22 kW)

X1
@_ ................................... L
[ CDE/CDB3x.xxx
N O ; ; N 1x230v
Lo |
Kt =t~ _
o xt
@ e I[+
L3 = - : :””j ‘? CDE/CDB3x.xxx
| ! — .
LZO—E—\;-i | FN | Hiz|  3x400460v 86 1-5 (= B kw)
L o————+—— ‘ Ll
Kiogb @ l=oomxt
___________________________________ I[£]
8 -~ || [ ?
o—E= I | i | — CDE/CDB3x.xxx
Lo—f=—— n — ]
Lo—a—" |
K1 ! I <03m
@I @I ‘ Lo

Bild 4.13 Netzanschluss
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VORSICHT: Fiir die Gerate der BaugréBen BG6, BG7/7a ist eine
Netzdrossel zwingend erforderlich.

Auf Grund der Vorladetechnologie dieser Gerate ist darauf zu achten,
dass die Netzdrossel zwischen Antriebsregler und NetZzfilter installiert wird,
ansonsten kann das NetZfilter beschadigt werden.

Nutzen der Netzdrossel, siehe Tabelle 4.6

GEFAHR! Verletzungsgefahr durch elektrische Spannungi

Fehlverhalten fuhrt zu schweren Korperverletzungen oder Tod!

Elektrische Anschltisse niemals unter Spannung verdrahten oder l6sen!
Vor jedem Eingriff ist das Ger&at vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. nach
Netz-Aus kdnnen noch gefahrliche Spannungen > 50 V anliegen (Konden-
satorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priufen!

Erst wenn alle Spannungen auf weniger als 50 V Restspannung abgesun-
ken sind, darf am Geréat gearbeitet werden.

Netz-, Zwischenkreis-, Bremswiderstand- und Motoranschlisse sind
untereinander und gegen Erde auf Spannungsfreiheit zu prifen. Gegebe-
nenfalls sind alle Leistungsanschliisse mit geeigneten Mitteln zu entladen.

Ohne dass am Gerét optische oder akustische Signale/ Zeichen erkenn-
bar sind, kann geféhrliche Spannung am Gerat anliegen.

EINSATZ ZU FI-SCHUTZEINRICHTUNGEN:

Sollte es durch 6rtliche Bestimmungen erforderlich sein, dass ein FI-Schutzeinrichtung
vorzusehen ist, gilt Folgendes:

Der Antriebsregler kann im Fehlerfall DC-Fehlerstrdme ohne Nulldurchgang erzeugen.
Deshalb diirfen die Antriebsregler nur mit Fehlerstromschutzeinrichtung (RCDs)" Typ B
flr Wechselfehlerstrome, pulsierenden und glatten Gleichfehlerstromen betrieben wer-
den, die fur Antriebsreglerbetrieb geeignet sind, sieche IEC 60755. Daneben kdnnen fur
Uberwachungsaufgaben auch Differenzstromuiberwachungsgerate (RCMs)?) eingesetzt

werden.

) engl.: residual current protective device

2) engl.: residual current monitor

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000
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Schalten der Netzspannung:

e Zyklisches Netzschalten ist alle 60 s erlaubt, Tippbetrieb mit Netzschiitz ist unzu-
lassig.

— Bei zu haufigem Schalten, schitzt sich das Gerat durch hochohmige Abkopp-
lung vom Netz.

— Nach einer Ruhephase von einigen Minuten ist das Gerat wieder betriebsbereit.

Betrieb der Antriebsregler an verschiedenen Netzen
e TN-und TT-Netz: Der Betrieb ist zul&sssig wenn:

— bei Einphasengeréten fir 1 x 230 V AC das Einspeisenetz der maximalen Uber-
spannungskategorie Il gemaB EN61800-5-1 entspricht.

— bei Dreiphasengeraten mit den AuBenleiterspannungen
3x 400V AC, 3x460V AC

- der Sternpunkt des Einspeisenetzes geerdet ist und das Einspeisenetz der
maximalen Uberspannungskategorie Il geman EN61800-5-1 bei einer Sys-
temspannung (AuBenleiter -> Sternpunkt) von maximal 265 V gerecht wird.

e |T-Netz: nicht zulassig!
— Bei Erdschluss liegt etwa doppelte Spannungsbeanspruchung vor, Luft- und
Kriechstrecken gemaB EN61800-5-1 werden nicht mehr eingehalten.

Einsatz Netzdrossel

Hinweis:

o

l FUr einen sicheren Betrieb ist der Netzanschluss des Positionierreglers
(BGB, BG7, BG7a) Uber eine Netzdrossel mit der Kurzschlussspannung von

Uk = 2 % der Nennspannung zwingend erforderlich.

Der Anschluss des Positionierreglers (BG1 bis 5) Uber eine Netzdrossel mit
der Kurzschlussspannung von Uy = 4 % wird empfohlen.

Weitere Informationen zur Strombelastbarkeit, technische Daten und Umweltbedin-
gungen finden Sie im Anhang A.1 bis A.3. - Nutzen der Netzdrossel, siche Anhang A.4
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Gerateanschlussleistung

(2% /4 % Uy je nach max. Leitungs-  Netz- oo
Leistungsklasse) querschnitt ! der sicherung "

: ) drossel Typ

Antriebsrealer ™t Netzdrossel ohne Netzdrossel Klemme [mm?] ~ (gG) [A]
9 [KVA] [KVA]
CDE/CDB32.004 1,7 1,96 2,5 1x10 LR32.8
CDE/CDB32.006 2,3 2,7 1x16 LR32.14-UR
CDE/CDB32.008 3,0 3,6 25 1x16 LR32.14-UR
CDE/CDB34.003 1,5 2,1 ! 3x 10 LR34.4-UR
CDE/CDB34.005 2,8 3,9 3x 10 LR34.6-UR
CDE/CDB34.006 3,9 54 2,5 3x 10 LR34.6-UR
CDE/CDB34.008 54 7,3 210) 3x 10 LR34.8-UR
CDE/CDB34.010 6,9 94 2,5 3x16 LR34.10-UR
CDE34.010,W,S 6,9 94 4,0 3x32 LR34.10-UR
CDE/CDB34.014 9,7 13,1 40 3x20 LR34.14-UR
CDE/CDB34.017 11,8 15,9 ! 3x25 LR34.17-UR
CDE/CDB34.024 16,6 22,5 16 3x35 LR34.24-UR
CDE/CDB34.032 22,2 30,0 3 x 50 LR34.32-UR
CDE/CDB34.044 31 - 3 x63 LR34.44-UR
CDE/CDB34.058 42 - 25 3 x80 LR34.58-UR
CDE/CDB34.070 50 - 3x 100 |LR34.70-UR
CDE/CDB34.088 62 = 50 3x 125 |LR34.88-UR
CDE/CDB34.108 76 = 3x160 |LR34.108-UR
CDE/CDB34.140 99 - 3x200 |LR434.140-UR
CDE/CDB34.168 118 - 95 3x224 |LR434.168-UR
CDE/CDB34.208 128 - 3x250 |LR434.210-UR
1) Der Mindestquerschnitt der Netzanschlussleitung richtet sich nach den 6rtlichen Bestimmungen und Gegebenheiten.

Tabelle 4.6 Leitungsquerschnitte , Netzsicherungen und Netzdrossel

461 Hinweis zur EN61000-3-2

Riickwirkende Netzbelastung durch Oberwellen

Unsere Positionierregler und Antriebsregler sind im Sinne der EN61000 ,professionelle
Gerate", so dass sie bei einer Nennanschlussleistung < 1 kW in den Geltungsbereich
der Norm fallen. Beim direkten Anschluss von Antriebsgeraten < 1 kW an das offent-
liche Niederspannungsnetz sind entweder MaBnahmen zur Einhaltung der Norm zu



treffen oder das zustandige Energieversorgungsunternehmen muss eine Anschlussge-

nehmigung erteilen.

Sollten Sie unsere Antriebsgeréte als eine Komponente in Ihrer Maschine/ Anlage

einsetzen, dann ist der Geltungsbereich der Norm fur die komplette Maschine/ Anlage

zu prufen.

4.7 Anschlisse CDE3000

471 Steueranschliisse CDE3000

Schritt

Aktion

Prifen Sie, ob Ihnen bereits eine SmartCard
oder ein DriveManager 3.x Datensatz mit
einer kompletten Gerateeinstellung vorliegt,
d.h. der Antrieb bereits projektiert ist.

Anmerkung

Wenn dies der Fall ist, gilt eine spezielle Be-
legung der Steuerklemmen. Erfragen Sie die
Klemmenbelegung bitte unbedingt bei lhrem
Projekteur!

Serienkunden

Wie Sie den Datensatz in den Positio-
nierregler laden, finden Sie in Kapitel
4.2.

Entscheiden Sie sich fir eine Klemmenbele-
gung.

Erstinbetriebnahme

Zur einfachen Inbetriebnahme stehen
Ihnen verschiedene voreingestellte
Lésungen zur Verfigung.

Verdrahten Sie die Steuerklemmen mit abge-
schirmten Leitungen.

Unbedingt erforderlich sind:

STO X2.22

ENPO X2.10 und ein Startsignal

(bei Steuerung Uber Klemme).

Kabelschirme beidseitig flachig erden.
Leitungsquerschnitt maximal 1,5 mm?2
oder zwei Adern pro Klemme mit 0,5
mm?2

Lassen Sie noch alle Kontakte offen
(Eingange inaktiv).

Kontrollieren Sie nochmals alle AnschlUsse!

Weiter geht’s mit der Inbetriebnahme
in Kapitel 4.

KiIZBA
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BEACHTEN SIE:
¢ Verdrahten Sie die Steueranschlisse grundsatzlich mit abgeschirmten
Leitungen.

e \erlegen Sie die Steuerleitungen rdaumlich getrennt von Netz- und Motor-
leitungen.

¢ Im Anwendungshandbuch CDE/CDB3000 finden Sie weitere voreinge-
stellte Antriebslésungen.

e Fur alle geschirmten Anschllisse muss ein Kabeltyp mit doppeltem Kup-
fergeflecht, das 60 - 70 % Uberdeckung aufweist, verwendet werden.
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Spezifikation der Steueranschliisse CDE3000

Bez.

Klemme

Analoge Eingange

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

Spezifikation

Potential-
trennung

ISAO+ | Xx2-3 Up =10V DC; .
ISAO- X2-4 Auflésung 10 Bit; R =110 kQ éa’en
ISAT+ | X25 Abtastzyklus der Klemme = 1 ms e
ISAT- X2-6 Toleranz: U: 1 % v. Messbereichsendwert
Digitale Eingénge
ISDOO X2-15 Frequenzbereich < 500 Hz
ggg; §§';§ Abtastzyklus der Klemme = 1 ms
1SD03 Xo.18 Schaltpegel Low/High: <4,8V />18 V Jja
ISD05 X2-20 RIN =3kQ
Frequenzbereich < 500 Hz
Schaltpegel Low/High: <4,8 V/ >18 V
Imax bei 24 V = 10 mA
ISD06 X2-21 R =3 kQ Jja
interne Signal-Verzégerungszeit < 2 ps
als Triggereingang zur schnellen Abspei-
cherung der Istposition geeignet
Freigabe der Endstufe = High-Pegel
Frequenzbereich < 500 Hz
Reaktionszeit ca. 10 ms .
ENPO | X210 Schaltpegel Low/High: <4,8 V/ >18 V. s
bei 24 V typ. 3 mA
Ry = 3 kQ
Digitale Ausgange
kurzschlussfest
osDoo |- x2-7 | =50mA, SPS-kompatibel .
ospot | x2-8 Abtastzyklus der KI =1 &
0SD02 X2-9 astzyklus der Klemme = 1ms
High-Side-Treiber

Steuerklemme

X2
2412 [EERE

REL <«p&

reL P« RsH
isosH ~ M « enpo
15006 -~ EXJY~0spo2
1505 ~ Bl ~ospot
1spo4 ~ fEJEll-0spoo
1spos ~ [N« 1sAt-
ispo2 ~EEAEN < 1sat+
1001 ~ Il « 1sho-
1000 ~ FEEY « 1sno+
w2av (AP +24v

oaND« FEJRl ~-oeND

STO
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Spezifikation

Potential-
trennung

Weitere Informationen siehe Kapitel 3.13: Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

e FEingang STO
e Frequenzbereich < 500 Hz
e Abtastzyklus der Klemme = 1 ms

Toleranz der Speisung + 20 %

Vorsicht: Je nach Netzgeratetyp kann als
SchutzmaBnahme eine Entkoppeldiode
zum Schutz des Netzgerates erforderlich
sein, da je nach Toleranzen der 24 V des
CDE/CDB’s und 24 V - Netzgerates zur
Rickspeisung kommen kann.

[SDSH xe-z2 e Schaltpegel Low/High: <4,8 V/ >18 V s
® bei24Vtyp. 3 mA
e Rn=3kQ
e Relais RSH mit Funktion STO, X2:12
ein SchlieBer mit selbstrick- —=
ggz ig;; stellender Sicherung (Polyswitch) \.X2:11 ja
B e 25V /200 mAAC, cos ¢ =1
e 30V /200 mADC, cos ¢ =1
Relais-Ausgéange
* Relais, 1 SchlieBer
REL X2-23 e 25V /1 A AC, Gebrauchskategorie AC1
REL Xo-24 e 30V/1A DC Gebrauchskategorie DC1 Jja
e Schaltverzégerung ca. 10 ms
® Zykluszeit 1 ms
e Hilfsspannung UV =24V DC + 25 %,
kurzschlussfest
® |y = 100 mA (gesamt, beinhaltet auch
die Treiberstrome fur Ausgange OSD00O
und OSDO1, OSD02 und OSD03)
e externe 24 V - Einspeisung zur Speisung
der Steuerelektronik bei Netzausfall
o4V X2-2 moglich, Stromaufnahme Imax = 1000 mA ja
X2-14 + Haltebremsenstrom

Digitale Masse

X2-1

DGND | xo 13

* Bezugsmasse fur 24 V

Steuerklemme

X2

ree <~ - RsH
CISI 0311 RN
isosH >« Enpq
1006 ~ (3] Ell~ospoz
15005 - [ Bl ~0spor
1sp04 -~ EEl ~0sDog
ispos » BN« 1At
002 ~ RN~ 114
1001 ~FEEl < 1sAo]
1sp0o -~ EEIEl < 1sA04
v24v OB~ +24

panD«- EEJEl +-DGND

1) eingeschrénkt zutreffend

Tabelle 4.7 Spezifikation der Steueranschliisse CDE3000



Bremsentreiber X9 Standard-Klemmenbelegung CDE3000

Der Stecker X9 ist zum Anschluss einer Motorbremse vorgesehen. Klemmenbelegung bei Werkeinstellung
. Potential- : Voreingestellte Losung Drehzahlregelung +10 V Sollwert, Steuern Gber Klemme.
Bremsentreiber X9 Bremsentreiber X9
trennung
Merkmale Parameter
Kurzschlussfest « Skalierbarer Analogsoliwert 152-ASTER = SCT_1
Kabelbruchtberwachung )
+10V, 10 Bit)
e Externe Spannungsversorgung 24 V ; o
erforderlich (i = 2,1 A) * Programmierbares, zeitopti-
=2, X . )
e Zur Ansteuerung einer Motorhaltebremse 9 males Beschleunigungsprofil
geeignet oo I_
0sD03 | X1 | ° 'max=20ADIS Byma <4570 . s X2 | Bez. X2 | Bez. | Gionerer mal amgenommen
DGND X9-2 ¢ Reduziert von | ... (bei externer 24 V- ja
Versorgung) 20A @®24| REL @12 RSH <J T
e Uberstrom bewirkt Abschaltung Aufhebung | ®23| REL ®11 RSH
* Auch als konfigurierbarer digitaler Aus- Sicherer Halt YRY,
T~ —
gang ohne externe Spannungsversorgung ®22| ISDSH | @10 ENPO X2.14/X2.2
verwendbar. @® 21| ISD06 ® 9 0SD02 S_RDY Gerét initialisiert
Ohne externe Spannungsversorgung )
Iyax = 50 MA @®20| I1SDO5 |®@ 8| OsDo1 ROT_0 Stillstand (erregt)
et e . @ 19| 1SD04 @ 7 0OSD00 REF Sollwert erreicht
Tabelle 4.8 Spezifikation der Klemmenanschllisse X9
® 18 1SD03 ® 6 ISA1- GND X2.13/X2.1
® 17| 1SD02 ® 5 ISA1+
ISAO- ISA0- [~
START @® 16| ISDO1 ® 4 ISAO- d : x >< I
ISAO oaer ﬂ\\
— ——1®15| 15D00 | ® 3| IsA0+ . j
oV 1sA0+ |
@14 424V |@ 2| 424V CNC od
@13| DGND |® 1| DGND SPS

Bild 4.14 Steuerklemmen Fahrantrieb ohne Geberauswertung
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4.7.2 CDE3000 Geberanschluss an KEBA-Motoren

Bitte verwenden Sie zum Anschluss der KEBA-Synchronmotoren die konfektionierte
Motorleitung (Typ siehe Bild 4.15) und Geberleitungen (Typ siehe Bild 4.15).
Ubersicht - Geberkabel - Anschluss Antriebsregler

Vergleichen Sie die Typenschilder der Komponenten. Stellen Sie unbedingt sicher, dass
Sie die richtigen Komponenten geméaB einer Variante A, B oder C verwenden!

KGH3-KS xxx
Variante D

KGS2-KS xxx
Variante B

KRY2-KS x0x hochauflésender Geber (Sin/Cos)

Variante A

H\pen‘ace®—Muhitum: LSH074-2-30-320/T1,G6.1M
: Hiperface®—$ingletum: LSHO074-2-30-320/T1,G6.1S

g2 I
1 } & hochauflésender Geber (voll digital, ohne Sin/Cos)
w2

SSI-Multiturn: - LSH074-2-30-320/T1,G3
" SSI-Singleturn: LSH074-2-30-320/T1,G5

KM2-KS-xxx

Resolver

2.B. LSH074-2-30-320/T1,1R

Bild 4.15 Anschluss Motor-/Geberkabel an Antriebsregler CDE3000

® HINWEIS: Das Geberkabel darf nicht aufgetrennt werden, um z. B.
1 die Signale liber Klemmen im Schaltschrank zu fiihren. Die Radndel-
schrauben am D-Sub-Steckergehéuse sind fest zu verriegeln!
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Welche Gebertypen stehen fir die KEBA-Motoren zur Verflgung und welcher Typ
Geberkabel ist daflr zu verwenden?

Anschluss des
Geberkabel

VELED G Motor (mit eingebautem Geber)

Antriebsreglers

mit Resolver 1R, 3R, 5R

7. B. LSH/LST074-2-30-320/T1,1R KRY2-KSxxx X6

mit Geber G3, oder G5 (Absolutwert SSI)

2. B. LSH/LST074-2-30-320/T1,G3 NSRS X7

G6: = Sin/Cos-Singleturn-Geber
mit HIPERFACE®-Schnittstelle
z. B. LSH/LST 074-2-30-320/T1,G6.1S

KGH3-KSxxx X7

G6M: = Sin/Cos-Multiturn-Geber
mit HIPERFACE®-Schnittstelle
z. B. LSH/LST 074-2-30-320/T1,G6.1M

KGH3-KSxxx X7

Tabelle 4.9 Varianten Motorgeber - Geberkabel

HINWEIS: Bei gleichzeitigem Anschluss eines Resolvers an X6 und
1 eines Gebers an X7 ist das Gerat mit einer Spannungvon24V /1A
(X2) zu versorgen.




Konfektionierte Geberleitung

Nur bei Verwendung der KEBA-Systemkabel kdnnen die spezifizierten Angaben zuge-

sichert werden.

BestellschlUssel K Ry2 - KS
Geberleitung .

Resolverleitung
Geberleitung SSI (G3, G5)

Geberleitung Sin/Cos Hiper-
face® (G6.1 und G6.2)

Kettenschleppféhig

Lange 2 m
Lange 3 m
Lange 5 m
Lange 8 m
Lange 10 m
Lange 15 m
Lange 20 m

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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konfektionierte Geberleitung

Leitungstyp KRY2-KSxxx KGS2-KSxxx KGH3-KSxxx
fur Antriebsregler CDEB000
G6.xS, G6.xM
G3, G5, G12.x (Single- / Multiturn-
flr Gebersystem Resolver (Single- / Multiturn- geber mit
geber mit SSl) HIPERFACE®-
Schnittstelle)
Kettenschleppféhig ja
Mindestbieger- bei fester Verlegung = 40 mm =
adius: bei flexiblem Einsatz 90 mm 100 mm 90 mm
- bei fester Verlegun, - °
Temper.atur gung 40 .. 185 °C 35 ... +80 oC 40 .. +85 °C
bereich: bei flexiblem Einsatz -40... +85 °C
Kabeldurchmesser ca. 8,8 mm
Material des AuBenmantels PUR

Bestéandigkeit

&l-, hydrolyse- u. mikrobenbestdndig (VDE0472)

Zulassungen

UL-Style 20233, 80 °C - 300 V, CSA-C22.2N.210 -M90,

75 °C - 300 VFT1

Zuordnung der Adern

1=A-
2=A+
3=\Vcc (+5 V)
4 = DATA+
5 = DATA-
6=B-
8 =GND
11 =B+
12 = Ve (Sense)
13 = GND (Sense)
14 = CLK+
15 = CLK-
7,9, 10 =n.c.

1 =REFCOS
2 =+C0OS
3=Us7-12V
4 = Daten+ RS485
5 = Daten- RS485
6 = REFSIN
7 = Briicke zu
PIN 12
8=GND
11 = +SIN
12 = Bricke zu
PIN 7
9,10, 13, 14, 15
=n.c.

Tabelle 4.10 Technische Daten
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4.7.3

Resolver

Geberanschluss Fremdmotoren am CDE3000
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Ein Resolver wird am Steckplatz X6 (9-polige D-Sub Buchse) angeschlossen.

Abbildung

Resolver

X6/Pin Funktion

1 Sin+/S2/ (sin +)

2 Refsin / S4 / (Refsin)

3 Cos+/ S1/ (cos+)

4 + 5V (gegenuber Pin 7)

5% J + (PTC, KTY, Klixon)

6 Ref+ / R1/ (Ref+)

7 Ref- / R2 / (Ref-)

8 Refcos / S3 / (Refcos)

9* J - (PTC, KTY, Klixon)

*  Der Motor-PTC muss gegentiber der Motorwicklung ausreichend isoliert

sein (sichere Trennung 4 kV Prifspannung). Bei Verwendung der KEBA
Motoren ist diese Isolation gegeben.

X6

Tabelle 4.11

Pinbelegung X6
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Hochauflésende Geber

Uber die Geberschnittstelle X7 ist der Anschluss folgender Geber-Typen mdglich.
e inkrementaler TTL-Geber
e SSI-Geber ohne Sin/Cos (voll digital)

e Sin/Cos Hiperface® Geber

HINWEIS:
1 e Geber-Spannungsversorgung

— Spannungsversorgung am Geber: + 5 V +/-5 %, max. Stromaufnahme
150 mA (inklusive Last)

— Die Geber missen Uber einen separaten Sensorleitungs-Anschluss ver-
flgen. Die Sensorleitungen sind zur Messung eines Versorgungsspan-
nungs-Abfalls auf der Geberleitung erforderlich. Nur durch Verwendung
der Sensorleitungen ist sichergestellt, dass der Geber mit der korrekten
Spannung versorgt wird.

Die Sensorleitungen sind immer anzuschlieBen!
¢ Inkremental-Geber mit RS422-kompatiblen Spursignalen (TTL-kompatibel)

— 32 bis 2048 Impulse/Umdrehung

e SSI-Multiturn-Geber geman der Referenzliste mit den allgemeinen Spezi-
fikationen:

- Ubertragungsprotokoll »S3I%, gray-codiert
— 25 Bit-Multiturn (12/13 Bit Multi-/Singleturn-Information, MSB first)

Die elektrische Spezifikation der Schnittstelle ist der Tabelle 3.12, die Klemmenbele-
gung der Tabelle 3.7.4 zu entnehmen.



Spezifikation der Schnittstelle X7 flir hochauflésende Geber

Anschluss

TTL-Geber

Miniatur-D-SUB 15-polig Buchse (High-Density)

SSI-Geber

SinCos Hiperface®

Schnittstelle

RS422 (differentiell)

Wellenabschlusswider-
stand

SpurA, B, R: 120 Q
(intern)

DATA: 120 Q (intern)
CLK: kein Abschluss
erforderlich

DATA: 120 Q (intern)
CLK: kein Abschluss
erforderlich

Absolutgeber
X7/Pin Funktion TTL Funktion SSI Abbildun
HIPERFACE® .
A-, (Spur A) V) don’t use REFCOS
2 A+, (Spur A) don’t use +COS
7 bis 12 V/ (typ. 11 V)
3 +5V (150 mA) 100mA 3

Max. Signalfrequenz
fGrenz

150 kHz

, Data + differentieller
4 don’'t use Eingang RS485 Data +

Spannungsversorgung

+ 5V 5% (geregelt tiber Sensorleitungen) max.

150 mA

nicht potentialgetrennt zur Steuerelektronik

7 bis 12V (typ. 11V
+5% /100 mA)

Data - differentieller

Abtastfrequenz der

Max. Kabelldange

(weitere Kabelspezifikationen It. Angabe Motorhersteller)

4 kHz 4 kHz 4 kHz
Regelung
Schnittstellenprotokoll - SSI (Graycode) Hiperface®
) . . 13 Bit (Singleturn) 15 Bit (Singleturn)
SHeE AV SE= A 12 Bit (Multiturn) 12 Bit (Multiturn)
50 m

Tabelle 4.12 Spezifikation der Geberschnittstelle X7 CDE3000

Der Kabeltyp ist laut Spezifikation des Motor- bzw. Geberherstellers zu wahlen. Bitte
achten Sie dabei auf folgende Rahmenbedingungen:

* Verwenden Sie grundsétzlich abgeschirmte Kabel. Die Schirmung ist beidseitig

aufzulegen.

¢ Die differentiellen Spursignale A, B, R oder CLK, DATA sind Uber paarig verdrillte
Kabeladern zu verschalten.

® Das Geberkabel darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale tber Klem-
men im Schaltschrank zu flhren.

KiIZBA
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5 don’t use Eingang RS485 Data - r
6 B-, (Spur B) 1) don’t use REFSIN ||: %
7 | don'tuse don’t use Ug - Switch ¥ ©
8 GND (der 5V an Pin 3) GND - E
9 R- (Nullimpuls) ! don't use 9) :C_:).
10 R+ (Nullimpuls) don’t use 7))
11 B+, (SpurB) don’t use +SIN 8
10 Sensor + Sensorleitung zum Messen der 5 Un - Switch ¥ E
V-Versorgung am Geber S ')
13 Sensor - Sensorleitung zum Messen der )

5 V-Versorgung am Geber

14 alorfit use CLK + differentieller )
Ausgang, Taktsignal

15 don't use CLK - differentieller i
Ausgang, Taktsignal

1 Die Leitungen der Spuren A, B, R und Data sind intern mit 120 Q abgeschlossen.
3 Die Summe der an X7/3 und X6/4 entnommenen Stréme darf den angegebenen Wert nicht (iberschreiten!

4 Nach dem Verbinden von Pin 7 mit Pin 12 stellt sich an X7/3 und X6/4 eine Spannung von 11,8 V ein!

Tabelle 4.13 Pin-Belegung der Geberschnittstelle X7 CDE3000
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4.74  Motortemperaturiiberwachung CDE3000

lung bei Anschluss an X3 mit einer Basisisolierung, bei Anschluss an X6

2 VORSICHT! Der Motortemperatursensor muss gegentiber der Motorwick-
mit verstarkter Isolierung gemal EN 61800-5-1 ausgefihrt sein!

Anschluss Sensortype Isolierung in der Motorwicklung

X3 ‘ Temperaturschalter (Klixon), PTC ‘ Sensor basisisoliert
X6 ‘ Temperaturschalter (Klixon), PTC, KTY ‘ Sensor mit verstéarkter Isolierung

Tabelle 4.14 Anschluss Motortemperatursensor
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475 Motoranschluss der Keba-Motoren

Bitte verwenden Sie zum Anschluss der Keba-Servomotoren, Baureihe LSH und LST
die konfektionierte Motorleitung KM2-KS-005.

BestellschlUssel KM2 - KS 005
Motorleitung .
Kettenschleppféahig
Lange2m
Léange 3 m
Lange 5 m
Léange 8 m
Lange 10 m
Léange 15 m
Lange 20 m
Technische Daten Motorleitung KM2-KSxxx
bei fester Verlegung 60 mm
Mindestbiegeradius:
bei flexiblem Einsatz 120 mm
bei fester Verlegung -50... 490 °C
Temperaturbereich:
bei flexiblem Einsatz -50... 490 °C
Kabeldurchmesser ca. 012 mm
Material des AuBenmantels PUR
u=1 PTC=5
V=2 PTC=6
Zuordnung der Adern W=3 Bremse + = 7
Erde = ge/gn Bremse - =8
Hinweis: Flr Motoren bis 16 A Nennstrom mit steckbarem Leistungsanschluss

Tabelle 4.15 Technische Daten konfektionierte Motorleitung

Py Hinweis:

1 Die Adern 5 und 6 (PTC) werden nur flir Motoren mit hochauflésenden Ge-
bern bendtigt (G3, G5, G6, G6M). Bei den LSHMotoren mit Resolver erfolgt

die PTC-Uberwachung Uber die Resolverleitung.




4.76 Elektronischer Uberlastschutz des Motors

Die Motorschutzfunktion erfasst die Motorfrequenz, den Motorstrom und weitere
Parameter. Der Motorschutz sorgt in Abhangigkeit von diesen Parametern und vom
Motornennstrom flir das Ausldsen der Schutzfunktion bei Uberlast:

o Als I2T-Uberwachung mit Programmierbarkeit von Motorstrom, dem zuldssigen
Vielfachen des Motornennstroms, der Ausldsezeit und der Drehzahlabhangigkeit
des Motornennstroms.

e Der [2T-Integrator wirkt als thermisches Gedéchtnis des Systems. Das thermische
Gedéchtnis wird bei Abschaltung des Motors und eingeschaltetem Gerat beibe-
halten.

¢ Die Gerate enthalten keine Erhaltung des thermischen Gedéachtnisses bei Ab-
schaltung des Gerats, d. h. die Funktion des elektronischen Motortberlastschut-
zes wird durch Ausschalten der Spannungsversorgung zurtickgesetzt.

Der elektronische MotorUberlastschutz kann durch die Verwendung eines Motortempe-
ratursensors erhéht werden.

477 Motoranschluss von Fremdherstellern

Schritt Aktion Anmerkung

Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest,
™ abhangig von Maximalstrom und Umge-
bungstemperatur.

Leitungsquerschnitt gemal VDEO100,
Teil 5283, siehe Kapitel 3.6 .

ein abgeschirmtes Kabel und erden Sie den Storabstrahlung, Schirm beidseitig

2 Verdrahten Sie die Motorphasen U, V, W Gber | Abschirmung zur Verminderung der
n
Motor an X1/@ bzw. X21. auflegen.

Verdrahten Sie den Temperaturflhler (PTC,
KTY, Klixon) (falls vorhanden) mit separat Abschirmung zur Verminderung der
n geschirmten Leitungen an X3 und aktivieren Stérabstrahlung, Schirm beidseitig
Sie mittels DriveManager 3.x die Temperatur- | auflegen.
auswertung.

KiIZBA
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Vorsicht:
A Es ist sicherzustellen, dass der verwendete Motortemperatursensor eine
ausreichende Isolierung zur Motorwicklung besitzt (Basisisolation Prifspan-

nung 2 kV).

Bild 4.16 Anschluss des Motors

HINWEIS: Der CDE3000 Positionierregler ist wahrend des Betriebs
1 an den Klemmen kurz- und erdschlussfest. Tritt ein Erd- oder Kurz-

schluss in der Motorleitung auf, wird die Endstufe gesperrt und eine
Stérmeldung abgesetzt.

Bild 4.17 Anschluss des PTC an LSH/LST-Motoren
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4.7.8 Schirmanschluss und EMV-gerechte Installations

CDE3000 x|
p BEACHTEN SIE: Motor | Geber Motorschutz | Bremse |
1 e Schirmkontaktierung Uber Schirmanschluss STxx durchfihren. Ab der = e
BaugroBe 7 (45 kW/ 90 A) ist der Schirmanschluss direkt unterhalb des Sounibe ki _
Gerétes auf der Montageplatte durchzufiihren. JPTEY (4) = Auswertung mit PTC ohre Kurzschlussilberwachung =
e Zur EMV-gerechten Installation muss der Motorklemmkasten HF-dicht m:iﬁﬁfé?]’e'a‘” e
sein (Metall oder metallisierter Kunststoff). Fur die Kabeldurchflihrung sind
Stopfbuchsverschraubungen mit groBflachiger Schirmkontaktierung zu Temperaturiiberwachung ist angeschlossen an: " Resolverstecker X6
verwenden. & PTCKlemme an3
Pt - Uberwachung
Zuléssiger Dauerstrom: [:3]
Iatormennstrom (IN] 100 % |

Matomennfrequenz [fN) |__5El Hz
1. Stromstiitzpunkt la) [_100 %

2. Stromstiitzpunkt (Ib] _100 %
Schirmanschlussblech STxx Schirmanschluss mit Clip und Metallkabelbinder 2 Frequenzstiitzpunkt [ib) |50, Hz
S e
HINWEIS: i vy
) . ' . . 100 %N fir  [_100, s
1 e Die Schrauben zur Befestigung der Schirmanschlussbleche ST02 bis
ST06 dUrferj nur mit einem Anzugsmomentl vONn max. 1,3 Nm angezogen R | Wamschweller . |
werden. Bei Nichtbeachtung kann die Gewindebohrung in der Geratefront
zerstort werden.
Weitere Informationen zu Strombelastbarkeit, technischen Daten und Umweltbedin- 0K | Abbrechen | (bemehmen |
gung finden Sie in der Anlage A1 bis A3.
In dieser Maske (Bild 3.19) kann der passende Motortemperaturfiihler (PTC) bzw. Bild 4.18 Register Motorschutz

temperaturabhangige Schalter und eine 12xt-Uberwachung zum Schutz des Motors
eingestellt werden



4.8

4.8.1

Schritt

Anschlisse CDB3000

Steueranschliisse CDB3000
Aktion

Prifen Sie, ob lhnen bereits eine SmartCard
oder ein DriveManager 3.x Datensatz mit einer
kompletten Geréateeinstellung vorliegt, d.h. der
Antrieb bereits projektiert ist.

1.

Anmerkung

Spezifikation der Steueranschliisse CDB3000

¢ Im Anwendungshandbuch CDE/CDB3000 finden Sie weitere voreinge-
stellte Antriebslésungen.

e Fur alle geschirmten Anschllisse muss ein Kabeltyp mit doppeltem Kup-
fergeflecht, das 60 - 70 % Uberdeckung aufweist, verwendet werden.

Analoge Eingénge

Spezifikation

Potential-
frei

Wenn dies der Fall ist, gilt eine spezielle Be-
legung der Steuerklemmen. Erfragen Sie die
u Klemmenbelegung bitte unbedingt bei lhrem
Projekteur!

Serienkunden

Wie Sie den Datensatz in den Positio-
nierregler laden, finden Sie in Kapitel
4.2,

Entscheiden Sie sich fur eine Klemmenbele-
gung.

Erstinbetriebnahme

Zur einfachen Inbetriebnahme stehen
Ihnen verschiedene voreingestellte
Losungen zur Verfigung.

Verdrahten Sie die Steuerklemmen mit abge-
schirmten Leitungen.

Unbedingt erforderlich sind nur die Signale
ENPO und ein Startsignal

(bei Steuerung Uber Klemme).

Kabelschirme beidseitig flachig erden.
Leitungsquerschnitt maximal 1,5 mm?
oder zwei Adern pro Klemme mit 0,5
mm2

Lassen Sie noch alle Kontakte offen
u (Eingénge inaktiv).

u Kontrollieren Sie nochmals alle Anschlisse!

Weiter geht’s mit der Inbetriebnahme
in Kapitel 4.

X

BEACHTEN SIE:

Leitungen.

KiIZBA

e Verdrahten Sie die Steueranschlisse grundsatzlich mit abgeschirmten

e \erlegen Sie die Steuerleitungen rdumlich getrennt von Netz- und Motor-

leitungen.
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Steuerklemme

Upy = +10V DG, +10V DC B
Iiy = (0) 4-20 mA DC, durch die Software
umschaltbar auf: ospoz2 [ 1
24 V digitaler Eingang, SPS-kompatibel normally open 20
Schaltpegel Low/High: <4,8 V/>8 V DC gegen =1
ISAC0 | X2-2 atpege’ -owig digitalen 05002 424V | o
Auflésung 10 Bit Relals
GND s
Rn=110 kQ 05002
Abtastzyklus der Klemme = 1 ms normally closed 18
Toleranz: U: +1% v. Messbereichsendwert e [ 17 |
l: +1% v. M. 0001 W
Uy = +10V DC, durch die Software um- 05000 [ 15 |
schaltbar auf: oao 7]
24V digitaler Eingang, SPS-kompatibel |
1o | xos Schaltpegel Low/High: <4,8V / >8 V DC dge,gjn el
i Aufissung 10 Bit ’g’lt\?De” s [
Rin=110 kQ 15002 11 |
Abtastzyklus der Klemme = 1ms 15D01 _1_0_
Toleranz: U: +1% v. Messbereichsendwert 1sD00 | 9
Analoger Ausgang ENPO i
PWM mit Tragerfrequenz 1 kHz oy L
Auflésung 10 Bit 1Y) 8 |
Rout= 100 Q 0sA0 | §
OSA00 | X2-5 Ugur= +10V DC AGND [ 4 |
Imax= 5 MA 15401 | 3 |
kurzschlussfest 1sa00 [ 2 |
Toleranz +2,5 % —
+105V] 1
Digitale Eingange —
* Bei Ausflhrung CDB3000,SH: siehe Kapitel 3.13: Sicher abgeschaltetes Moment
(STO)
Tabelle 4.16 Spezifikation der Steueranschlisse CDB3000
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Spezifikation

Potential-
frei

Steuerklemme
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Spezifikation

Potential-
frei

Steuerklemme

ISDOO0 *

X2-9

Grenzfrequenz 5 kHz

SPS-kompatibel

Schaltpegel Low/High: <5V /> 18V DC
Imay 0€1 24 V =10 mA

Rin=3kQ

interne Signal-Verzdgerungszeit ~ 100 ps
Abtastzyklus der Klemme = 1ms

ja

1SDO1

X2-10

Grenzfrequenz 500 kHz

SPS-kompatibel

Schaltpegel Low/High: <5V /> 18V DC
Imax D€i 24 V =10 mA

Ry =3 kQ

interne Signal-Verzégerungszeit = 2 us
Abtastzyklus der Klemme = 1ms
R-Eingang (Null-impuls) 24 V - HTL-Geber
gegen DGND

ja

ISD02

X2-11

Grenzfrequenz 500 kHz

SPS-kompatibel

Schaltpegel Low/High: <5V /> 18V DC
lmax D€ 24 V =10 mA

Ry =3kQ

interne Signal-Verzdgerungszeit ~ 2 us
Abtastzyklus der Klemme = 1ms
A-Eingang bei Rechteckgeberauswertung fur
24 V-HTL-Geber gegen DGND

zuldssige Impulszahlen 32...8192 Impulse/
Umdr. siehe Kapitel

ja

ISDO3

X2-12

Grenzfrequenz 500 kHz

SPS-kompatibel

Schaltpegel Low/High: <5V /> 18V DC

I max D€ 24 V = 10 mA

Ry =3 kQ

interne Signal-Verzdgerungszeit ~ 2 ys
Abtastzyklus der Klemme = 1 ms
B-Eingang bei Rechteckgeberauswertung fur
24 V-HTL-Geber gegen DGND

zulassige Impulszahlen 32...8192 Impulse/
Umdr.

0sD02
normally open

0SD02Z +24 V
Retals

05002
normally closed

DGND
0sD01
0SD00

DGND

+24V

15003

1002

1SD01

1SD00

ENPO

+24V

+24V
0SA0

AGND

ISA01

I1SA00

+105V

| 2] 3] &

18

17

ENPO X2-8

e Freigabe der Endstufe = High-Pegel

e Schaltpegel Low/High: <5V /> 18V DC

e Imaxbei24V=10mA

* Ry=3kQ

e interne Signal-Verzégerungszeit ~ 20 s, bei
Ausfihrung CDB-SH = 10 ms

e Abtastzyklus der Klemme =1 ms

e SPS-kompatibel

ja

Digitale Ausgange

OSD00 | X2-15

e kurzschlussfest

e SPS-kompatibel

max = 90 MA

¢ interne Signal-Verzégerungszeit ~ 250 ps
* Abtastzyklus der Klemme = 1ms

e Schutz gegen induktive Belastung

e High-Side-Treiber

ja

0OSDOo1 X2-16

® Kkurzschlussfest

e SPS-kompatibel

® | hax 50 MA

e interne Signal-Verzégerungszeit ~ 2 us

* Abtastzyklus der Klemme = 1 ms

e keine interne Freilaufdiode, externen Schutz
vorsehen

e High-Side-Treiber

1) eingeschrankt zutreffend

Relais-Ausgang

Bei Ausfiihrung CDB3000,SH: siehe Kapitel 3.13: Sicher abgeschaltetes Moment

Tabelle 4.16 Spezifikation der Steueranschltisse CDB3000

(STO)
e Relais, 1 Wechsler
e 25V /1AAC, Gebrauchs- X2:18
X2-18 kategorie ACT, cos j: =1 21—
0OSDo2 | X2-19 e 30V /1ADC, Gebrauchs- X2:20 ja
X2-20 kategorie DC1, cos j: =1
e Schaltverzégerung ca. 10 ms
e 0,2 A mit Polyswitch bei CDB-SH
Spannungsversorgung
e Hilfsspannung UR =10,5 V DC
+10,5V Xx2-1 e Kkurzschlussfest -
® |max_in =10 mA

0sD02
normally open

0SD02Z +24 V
Retals

05002
normally closed

DGND | 17 |
05001 [ 16 |
05000 [ 15 |
OGND | 14 |
+24v[13]
15003 [ 12 |
15002 [ 11 |
1001 [ 10 |
15000 | 9 |
ENPO[ 8 |
s2av[ 7 |
+24v[ 6 |
0sA0 | 5 |
AGND [ 4 |
15A01 [ 3 |
1sA00 [ 2 |

+105v[ 1 |

Tabelle 4.16 Spezifikation der Steueranschlisse CDB3000



Potential-

ial-
ST Bez.  Klemme Spezifikation Steuerklemme

Bez.  Klemme Spezifikation Steuerklemme

frei frei

¢ Hilfsspannung U, = 24 V DC + 25 %, kurz-
schlussfest X2
® | ax = 100 mA (gesamt, beinhaltet auch die X2 ospoz2 [ |
Treiberstréme flir Ausgénge OSDO0 und normally open 2
0SDO1) 08002 [ 50 | 0sD02 +24V [ |
e Ist kein Geber an X7 angeschlossen, gilt |, normally open Relals | 19
=200 mA (gesamt, beinhaltet auch die Trei- 0SD02 +24 V ? ospoz ||
.6 berstréme fiir Ausgéinge OSDOO und OSDO1) Relals normally closed | 18
YAV X2-7 e externe 24 V - Einspeisung zur Speisung der ja 0sD02 18 panp [ 17 |
X213 Steuerelektronik bei Netzausfall moglich, normally closed ] 0001 76 |
Stromaufnahme I, ., = 900 mA DGND | 17 * Relais, 1 Wechsler —
Toleranz der Speisespannung + 20 % 0sD01 [ 16 | e 25V /200 mA AC, 218 0sD00 i
Vorsicht: Je nach Netzgeratetyp kann als 1 Gebrauchskategorie AC1 sz DGND | 14
. . 0sD00 | 15 § ==
SchutzmaBnahme eine Entkoppeldiode zum - X2-18 e 30V /200 mA DC, %520 +24V |13
Schutz des Netzgerétes erforderlich sein, da 1_ 0SD02 | X2-19 Gebrauchskategorie DC1 ’ ja 15003 | 12 |
es je nach Toleranz_gn der 24 V des QDBs und +24V i X2-20 e Schaltverzégerung ca. 10 ms oo 5]
des 24 V - Netzgerétes zur Rlckspeisung 15003 | 12 i ey ey
eI LT [ e Schutz vor Uberlastung durch gerateinterne 15001 [ 10
= 15002 | 11 zuriicksetzbare Sicherung (PTC) 15000 [ 9]
AGND X2-4 e potentialgetrennt vom DGND 15001 [ 10 | o 3x 106 Schaltspiele BN
Digitale Masse 15000 | 9 | ENPO i
X2-14 ENPO[ 8 | poion .
DGND ) ¢ potentialgetrennt vom AGND — +24v[ 6 |
X217 +24v| 7 —
Eul 0sa0| 5
STO +24V| 6 AGND [ 4 |
Nur bei Sonderausfiihrung CDB3x.xxx,SH ! osno [ 5] Ed
— ISAD1 | 3
e Grenzfrequenz 5 kHz AGND | 4 1sa00 [ 2 |
e SPS-kompatibel 15401 [ 3 | i
* Schaltpegel Low/High: <5V / >18 V DC 1sA00 [ 2 | pa E8
ISDOO | X2-9 * Imaxbei 24V = 10 mA ja RTTIER
* Ry =3kQ —_— Tabelle 4.16 Spezifikation der Steueranschitisse CDB3000
¢ interne Signal-Verzdgerungszeit ~ 100 ps
e Abtastzyklus der Klemme = 1ms

Tabelle 4.16 Spezifikation der Steueranschliisse CDB3000

HINWEIS: Im Bereich > 5V / < 18 V ist das Verhalten der Eingédnge
1 undefiniert.
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Standard-Klemmenbelegung CDB3000 (Werkseinstellung)

Voreingestellte Losung Drehzahlregelung +10 V Sollwert, Steuern tGber Klemme.

Parameter
152-ASTER = SCT_1

Merkmale

e Skalierbarer Analogsollwert (+10 V, 10 Bit)
* Programmierbares, zeitoptimales Beschleunigungsprofil

Funktion
--------~— 20 | OSD02 14 Relaiskontakt
L e oo | AT
18 | OSD02 12
17 | DGND digitale Masse
He ® 16 | OSDO1 Meldung ,Stillstand”
i ® 15 | OSDO0O Meldung ,Sollwert erreicht”
14 DGND digitale Masse
13 uv Hilfsspannung 24 V
12| 1ISD0O3 nicht belegt
11 ISD02 nicht belegt
START 10 ISDO1 nicht be‘legt
9 ISDO0O START Regelung
NP0 8 ENPO Hardwarefreigabe der Endstufe
7 uv Hilfsspannung 24 V
0. 10v 6 uv Hilfsspannung 24 V
N1® 1 5 | 0SA00 | Drehzahl-Istwert O ... NMAX
o - 4 AGND analoge Masse
3 ISAO1 nicht belegt
10k 2 ISAQO Sollwert -10V ... + 10V
1 UR Referenzspannung 10V, 10 mA

Bild 4.19Steuerklemmen Fahrantrieb ohne Geberauswertung

BEACHTEN SIE:

°
1 e Klemmenbelegungen fur weitere voreingestellte Losungen, siehe Anwen-
dungshandbuch CDE/CDB3000.

¢ Die Einstellung der Steuerklemme lasst sich in einem weiteren Schritt,
individuell auf lhre Applikation einstellen.
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4.8.2 Geberanschliisse CDB3000

» Wahlen Sie den geeigneten Gebertyp.

2. Verdrahten Sie den Geberanschluss mit abgeschirmten Leitungen.

Hochauflosende Geber

Uber die Geberschnittstelle X7 ist der Anschluss folgender Geber-Typen mdglich.
e inkrementaler TTL-Geber
e Geber mit SSI-Schnittstelle
Es durfen nur Geber mit folgender Spezifikation angeschlossen werden:
HINWEIS:

1 e Geber-Spannungsversorgung

— Spannungsversorgung am Geber: + 5V £5 %, max. Stromaufnahme
150 mA (inklusive Last)

— Die Geber mUssen Uber einen separaten Sensorleitungs-Anschluss ver-
flgen. Die Sensorleitungen sind zur Messung eines Versorgungsspan-
nungs-Abfalls auf der Geberleitung erforderlich. Nur durch Verwendung
der Sensorleitungen ist sichergestellt, dass der Geber mit der korrekten
Spannung versorgt wird.

Die Sensorleitungen sind immer anzuschlieen!
e Inkremental-Geber mit RS422-kompatiblen Spursignalen (TTL-kompatibel)

- 32-8192 Impulse/Umdrehung

e SSI-Multiturn-Geber geman der Referenzliste mit den allgemeinen Spezi-
fikationen:

- Ubertragungsprotokoll »S3I1%, gray-codiert
— 25 Bit-Multiturn (12/13 Bit Multi-/Singleturn-Information, MSB first)

Die elektrische Spezifikation der Schnittstelle ist der Tabelle 3.15, die Klemmenbele-
gung der Tabelle 3.9 zu entnehmen.



Spezifikation der Schnittstelle fiir hochauflésende Geber

Schritt

Anschluss

Aktion

Anmerkung

Miniatur-D-SUB 15-polige Buchse (High-Density)

Schnittstelle

RS422 (differentiell)

Wellenabschlusswiderstand

Spur A, R: 120 Q (intern)
Spur B kundenseitig verdrahtet

DATA: 120 Q (intern)
CLK: kein Abschluss erforderlich

Max. Signalfrequenz fg,en,

500 kHz

+ 5V £5 % (geregelt tiber Sensorleitungen)

Spannungsversorgung max. 150 mA
nicht potentialgetrennt zur Steuerelektronik
Abtastfrequenz der Regelung 4 kHz 4 kHz
Schnittstellenprotokoll - SSI (Graycode)
) . . 13 Bit (Singleturn)
Strichzahl/Auflésung 32-8192 25 Bit (Multiturn)

Max. Kabelldange

50m

(weitere Kabelspezifikationen It. Angabe Motorhersteller)

Tabelle 4.17 Spezifikation der Geberschnittstelle X7

Der Kabeltyp ist laut Spezifikation des Motor- bzw. Geberherstellers zu wahlen. Bitte

achten Sie dabei auf folgende Rahmenbedingungen:

* Verwenden Sie grundsétzlich abeschirmte Kabel. Die Schirmung ist beidseitig

aufzulegen.

¢ Die differentiellen Spursignale A, B, R oder CLK, DATA sind Uber paarig verdrillte

Kabeladern zu verschalten.

® Das Geberkabel darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale tUber Klem-

men im Schaltschrank zu fuhren.

KiIZBA
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X7/Pin Funktion TTL Funktion SSI D-Sub
1 A- DATA-
2 A+ DATA+
3 +5 V(150 mA) +5 V(150 mA)
4 don’t use don’t use
5 don’t use don’t use
6 B- CLK-
7 don’t use don’t use
|
8 GND GND I':
9 R- don’t use ~
10 R+ don’t use 7]
n
11 B+ CLK+
12 +5 V (Sensor) +5 V (Sensor)
13 GND (Sensor) GND (Sensor)
14 (Brticke zwischen PIN 14 und PIN 15 um don’t use
Abschlusswid. zu aktivieren)”
15 Abschlusswiderstand R = 120 Q don’t use
1) Die Spur B muss tber eine Briicke zwischen Pin 14 und 15 abgeschlossen werden. Der Abschlusswiderstand ist ge-
rdteintern eingebaut. Eine kundenseitige Verdrahtung ist notwendig, da bei Verwendung einer SSI-Schnittstelle die Spur
CLK (Pin 6, 11) nicht abgeschlossen werden darf.

Tabelle 4.18 Belegung der Geberschnittstelle X7 CDB3000

Anschluss 2ter Geber (Type HTL) liber Steuerklemme X2

Parallel zum TTL-/SSI-Geberanschluss an X7 (siehe Kapitel 3.8.2) kann ein HTL-Geber
Uber die Steuerklemme ausgewertet werden.

Bei gleichzeitiger Verwendung ist, wie in Bild 3.21 beschrieben, der

TTL-/SSI-Geber an X7 ausschlieBlich flr die Lageregelung zu verwenden. Die Motor-
Kommutierung und unterlagerte Drehzahlregelung erfolgt dann Uber den HTL-Geber an
Steuerklemme X2.
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Antriebsregler

Drehzahl

D]

Position

7 TLUSSI

I

Bild 4.20 Antrieb mit zwei Messsystemen

Spezifikation Bemerkung
Schnittstelle HTL 24 V) Low =<5V, High=>18V
Max. Signalfrequenz fGrenz 150 kHz
Die Gesamt-Strombelastbarkeit der Steuerklemme ist auf
SbannuNaSversoraun +24V, 100 mA begrenzt. Bei einer groBeren Stromaufnahme
P ¢ gung max. 80 mA des Gebers ist dieser kundenseitig It. unten angegebener
Beschreibung zu versorgen.
Abtastfrequenz der Regelung 4 kHz
Strichzahl 32-8192
Der Kabeltyp ist laut Spezifikation des Motor- bzw. Ge-
berherstellers zu wahlen.
Max. Kabellinge 0m Verwenden Sie grundsatzlich abgeschirmte Kabel. Die

Schirmung ist beidseitig aufzulegen.
Das Geberkabel darf nicht aufgetrennt werden, um z. B.
die Signale Uber Klemmen im Schaltschrank zu fihren.

Tabelle 4.19 Elektrische Spezifikation der HTL-Geberschnittstelle
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Klemmenbelegung HTL-Geber

X2 Klemmenbezeichnung Funktion HTL
14 GND GND

13 +24 'V (100 mA fur gesamte Steuerklemme) +24 'V

12 1ISDO3 B+

11 1ISD02 A+

Tabelle 4.20Belegung fiir HTL-Geber-Anschluss an X2

° HINWEIS: : Invertierte Gebersignale sowie ein Nullimpuls kénnen
1 nicht angeschlossen bzw. ausgewertet werden.

Versorgung des HTL-Gebers

Wird durch Anschluss eines HTL-Gebers der Maximalstrom von 100 mA der 24 V-
Hilfsspannung Uberschritten, so ist der Geber mit einer externen Spannung geman Bild
3.22, zu speisen.

GND

+24V
1ISD03
1ISD02

Bei zusétzlicher 24 V - Versorgung
der Elektronik

Bild 4.21 Speisung des HTL-Gebers mit externer Versorgungsspannung

Ist weiterhin eine externe Spannung zur Speisung des Antriebsreglers erforderlich (z. B.
fUr Betrieb der Feldbuskommunikation bei abgeschalteter Netzspannung), dann ist sie
Uber eine Diode von der Reglerspannung zu entkoppeln.

Weitere Projektierungshinweise zur Geberauswahl finden Sie im Kapitel 3.8.2.



4.8.3 Motoranschluss am CDB3000 4.8.4 Elektronischer Uberlastschutz des Motors

Schritt Aktion Anmerkung Die Motorschutzfunktion erfasst die Motorfrequenz, den Motorstrom und weitere
Parameter. Der Motorschutz sorgt in Abhangigkeit von diesen Parametern und vom
Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest, ) ) . Motornennstrom flr das Auslésen der Schutzfunktion bei Uberlast:
. ) Leitungsquerschnitt gemas VDEO100,
n abhangig von Maximalstrom und Umge- Teil 523. siche Kapitel 3.6 ot g ) ) ) o
bungstemperatur. el 523, siehe Kapiel 5.6 . e Als I°T-Uberwachung mit Programmierbarkeit von Motorstrom, dem zulassigen
Vielfachen des Motornennstroms, der Ausldsezeit und der Drehzahlabhangigkeit
des Motornennstroms.
2 Verdrahten Sie die Motorphasen U, V, W Uber | Abschirmung zur Verminderung der
m | einabgeschirmtes Kabel und erden Sie den | Storabstrahlung, Schirm beidseitig e Der [°T-Integrator wirkt als thermisches Gedachtnis des Systems. Das thermische
Motor an X1/65) auflegen. Gedachtnis wird bei Abschaltung des Motors und eingeschaltetem Gerat beibe-
halten.
Verdrahten Sie den Temperaturfihler PTC Abschirmung zur Verminderung der . .. . . .. . .
3 n (falls vorhanden) mit separat geschirmten Storabstrahlung, Schirm beidseitig * Die Gerate enthalteﬂn keine Erhaltung Ides thermBCher‘] GedaChmIS?eS bei Ab-
Leitungen. auflegen. schaltung des Geréts, d. h. die Funktion des elektronischen MotorUberlastschut-
zes wird durch Ausschalten der Spannungsversorgung zurickgesetzt.
Vorsicht: Der elektronische Motoruberlastschutz kann durch die Verwendung eines Motortempe-
A Es ist sicherzustellen, dass der verwendete Temperaturwéchter eine ausrei- ratursensors erhoht werden.
chende Isolierung zur Motorwicklung besitzt (Basisisolation = 2 kV Prif-
spannung).

X1 BG1-5 <15kW
X21 BG6,7,7a>22 kW

Bild 4.22 Anschluss des Motors am CDB3000

Hinweis:

°

1 Der CDB3000 Positionierregler ist wahrend des Betriebs an den Klemmen
kurz- und erdschlussfest. Tritt ein Erd- oder Kurzschluss in der Motorleitung

auf, wird die Endstufe gesperrt und eine Stérmeldung abgesetzt.
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4.8.5 Motortemperaturiberwachung CDB3000

Vorsicht!
A Der Motortemperatursensor muss gegenuber der Motorwicklung bei An-
» schluss an X3 mit einer Basisisolierung ausgefihrt sein!

Anschluss Sensortype

X3 (CDE/ | Temperaturschalter (Klixon), PTC
CDB)

Isolierung in der Motorwicklung

Sensor basisisoliert

Tabelle 4.21 Anschluss Motortemperatursensor

Schirmanschluss und EMVgerechte Installations
BEACHTEN SIE:

°

1 e Schirmkontaktierung Uber Schirmanschluss STxx durchflhren. Ab der
BaugroBe 7 (45 kW/ 90 A) ist der Schirmanschluss direkt unterhalb des

Gerétes auf der Montageplatte durchzuflihren.

e Zur EMV-gerechten Installation muss der Motorklemmkasten HF-dicht
sein (Metall oder metallisierter Kunststoff). Fir die Kabeldurchflhrung sind
Stopfbuchsverschraubungen mit groBflachiger Schirmkontaktierung zu
verwenden.

Schirmanschlussblech STxx Schirmanschluss mit Clip und Metallkabelbinder

HINWEIS:

e Die Schrauben zur Befestigung der Schirmanschlussbleche ST02 bis
STO6 durfen nur mit einem Anzugsmoment von max. 1,3 Nm angezogen

werden. Bei Nichtbeachtung kann die Gewindebohrung in der Geratefront
zerstort werden.

X
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Weitere Informationen zu Strombelastbarkeit, technischen Daten und Umweltbedin-
gung finden Sie in der Anlage A1 bis A3.

Schalten in der Motorleitung

Py Abschalten des Motors:
1 Grundsétzlich muss das Schalten in der Motorleitung im stromlosen Zustand
erfolgen, da es sonst zu Problemen wie abgebrannte Schiitzkontakte, Uber-

spannungs- oder Uberstromabschaltung des Reglers kommt.

Um das stromfreie Schalten zu gewéhrleisten, mussen Sie dafir sorgen,
dass die Kontakte des Motoschutzes vor der Freigabe der Reglerendstufe
geschlossen sind. Im umgekehrten Fall ist es notwendig, dass die Kontakte
s0 lange geschlossen bleiben, bis die Reglerendstufe abgeschaltet und der
Motorstrom O ist.

Das erreichen Sie, indem Sie in den Steuerungsablauf Ihrer Maschine ent-
sprechende Sicherheitszeiten flr das Schalten des Motorschitzes vorsehen
oder die spezielle Softwarefunktion des CDE/CDB3000 Positionierregler
nutzen.



MEHRMOTORENBETRIEB:

__XJ

Die Positionierregler CDE3000 kdnnen mit mehreren, parallel ge-
schalteten Motoren betrieben werden. Je nach Anwendung miissen
verschiedene Projektierungshinweise, siehe Anhang A4, beachtet
werden. Mehrmotorenbetrieb fiir CDB3000 ist nicht zulassig.

STROMLOSES SCHALTEN IN DER MOTORLEITUNG:

i @

Das Schalten in der Motorleitung sollte grundsatzlich im stromlosen
Zustand erfolgen, da es sonst zu einer Stormeldeabschaltung kom-
men kann.

STR \ (Start rechts)

0SDo1 | X2/16 K1 (ENMO)
(ENMO)

X217

t—>
STR } — 1
ENMO/ 1 . ]
K1 ' j T I
Regler ! i i
Motor | TENMO! \TENMO |
-~ -~

Bild 4.23 Anschlussbeispiel fir ENMO. Auf die Darstellung des Schirmanschlusses wurde verzich-
tet.
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KiIZBA

Wirkungsweise

Start der Regelung: Hilfsschitz K1 wird aktiv mit Start der Regelung. Die Ausgangsfre-
quenz (Ausgangsspannung) des Reglers lauft, um die in Parameter 247-TENMO einge-
stellte Zeit, verzdgert an. Somit ist sichergestellt, dass der Motorschtitz geschlossen ist,
bevor die Ausgangsfrequenz (Ausgangsspannung) des Reglers hochlauft.

Stop der Regelung: Bei Wegnahme ,Start der Regelung* fallt der Hilfsschiitz K1, um
die in Parameter 247-TENMO eingestellte Zeit, verzdgert ab. Somit ist sichergestellt,
dass der Motorschitz erst 6ffnet, wenn die Endstufe des Reglers stromlos ist.
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4.9  Serielle Schnittstelle (SIO) CDE/CDB3000

Die serielle Schnittstelle (SIO, X4) dient zum Anschluss des DriveManager 3.x und als
Steckplatz des KeyPads. Zum Anschluss des Positionierreglers am PC / DriveMana-
ger 3.x wird das konfektionierte RS232 Kabel CCD-SUB 90X (maximale Lange 3 m)
verwendet.

Pinbelegung X4

+15 V DC fir Bedienteil KP300 (friher KP200-XL)

TxD, Senden von Daten

RxD, Empfangen von Daten

nicht verwenden
GND flr +15 V DC des Bedienteil KP300 (friher KP200-XL)
+24 V DC (nur fur KP200)

nicht benutzen

nicht benutzen
GND flr +24 V DC (nur fur KP200)

QO N[O | AN |W|[N| =

Tabelle 4.22Pinbelegung der seriellen Schnittstelle X4, CDE/CDB3000

RS232

CCD-SUB 90X

RS232/
3m

Max.
RSZSZ\«

CCD-SUB 90X

Optotrenner

= gmmhhhbmmfﬂ

L nJ
Bild 4.24 Anschluss X4
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Vorsicht:

A Die RS232-Schnittstelle dient ausschlieBlich als Service-Diagnose-Schnitt-
stelle. Steuern Uber die Schnittstelle ist nicht zulassig. Die Schnittstelle
ist schaltungstechnisch auf dem Potential der analogen Eingénge. Durch
unkontrollierte Ausgleichsstrome Uber das Kabel CCD-SUB 90X kann es

zu Zerstdrungen im Antriebsregler sowie im PC kommen. Wir empfehlen
deshalb dringend den Einsatz eines Optotrenners.

410 CAN-Schnittstelle CDE/CDB3000

Die CANopen-Schnittstelle ist im Antriebsregler integriert. Der Anschluss erfolgt Uber
den Steckverbinder X5. Die Versorgung des potentialgetrennten Anschlusses erfolgt

kundenseitig.

Anschluss

Miniatur-D-Sub 9-polig Stift

Wellenabschlusswiderstand
- Busabschluss -

eine Bricke (Pin 1-2) aktiviert den internen Abschluss-
widerstand (120 Q)

Max. Eingangsfrequenz

1 MHz

Ext. Spannungsversorgung

+ 24V +25%, 50 mA
(potentialfrei zum Antriebsregler)

Belegung des Anschlusses X5:

X5/Pin

Brucke auf Pin 2 fur aktiven Busabschluss

D-Sub

CAN_LOW

CAN_GND

Nicht verwenden

Nicht verwenden

CAN_GND

CAN_HIGH

Nicht verwenden

QOO N|O|O|AN|W [N | =

CAN_+24 V externe Versorgungsspannung

Tabelle 4.23Pinbelegung X5




Busadresse

Die Einstellung der Busadresse eines CAN-Knoten erfolgt tber einen Codierschalter.

Beispiel flir Adresse:
11 Dez = B Hex

Bild 4.25 Lage und Einstellung der Codierschalter fiir die CAN-Busadresse

Alternativ kann eine Busadresse Uber Parameter eingestellt werden. Die Adressen aus
dem Codierschalter und der Parametereinstellung werden addiert.

Projektierung und Funktionsbeschreibung:

°
1 Hinweise hierzu finden Sie im Kommunikationshandbuch CANopen. Die
Schnittstelle ist bei der Werkeinstellung ASTER: OLT_1 abgeschaltet.

KiIZBA

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

411  Bremswiderstand (RB) CDE/CDB3000

Im generatorischen Betrieb, z. B. beim Abbremsen des Antriebs, speist der Motor
Energie in den Antriebsregler zurlick. Dadurch steigt die Spannung im Gleichspan-
nungszwischenkreis (ZK). Wenn die Spannung einen Schwellwert Uberschreitet, wird
der interne Bremstransistor eingeschaltet und die generatorische Energie Uber einen
Bremswiderstand in Warme umgesetzt.

.
|
|

G

BG1-5 RBW.
<15 kW WERNES !
|

bzw. X21 r===1

BG6,7,7a RB——;—I‘—;—I‘—{-':
>22kW (VA

Bild 4.26 Anschluss Bremswiderstand

GEFAHR! Elektrische Anschliisse niemals unter Spannung verdrah-
A ten oder I6sen! Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu tren-
nen. Warten Sie, bis die Zwischenkreisspannung an den Klemmen

X1/L+, L- (BG 1-5) bzw. X21/ ZK+, ZK- (BG 6-7) auf die Schutzklein-
spannung abgesunken ist, bevor Sie am Gerat arbeiten (ca. 10 Min.).
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4111 Anschluss eines externen Bremswiderstandes

VORSICHT:
A ¢ Die Montageanleitung des externen Bremswiderstandes muss unbedingt
beachtet werden.

¢ Der Temperaturwachter (Bimetallschalter) am Bremswiderstand muss so
verdrahtet werden, dass bei Uberhitzung des Bremswiderstandes der
angeschlossene Positionierregler vom Netz getrennt wird.

¢ Der minimal zuldssige Anschlusswiderstand des Positionierreglers darf
nicht unterschritten werden, technische Daten siehe Anhang 2.

¢ Bei der Gerateausfuhrung CDE/CDB3X.xxx, Wx.x, BR ist der Brems-
widerstand integriert. Es darf kein zusatzlicher Bremswiderstand an die
Klemmen X1/L+ bzw. RB+ bzw. RB- angeschlossen werden, das Umrich-
termodul wird dadurch beschédigt.

e Der Uberstromschutz der Anschlussleitung des Bremswiderstandes ist
durch geeignete MaBnahmen sicher zu stellen.

e FUr weitere Informationen wenden Sie sich bitte an Ihren Projekteur.

411.2 Uberwachung des internen Bremswiderstandes

Bei Positionierreglern mir Ausfihrung BR — CDX.xxx.X,BR ist der Bremswiderstand
im Gerat integriert. Im Falle einer Uberlastung (z.B. durch Netziiberspannung,
Kurzschluss Bremstransistor, Erdschluss Bremswiderstand) wird Gber die interne
Temperaturmessung die Stérmeldung E-OTI generiert.

VORSICHT! Erscheint die Stérmeldung E-OTl muss das Geréat unbedingt
A durch geeignete MaBnahmen sofort vom Netz getrennt und die Endstufe
deaktiviert werden.

Binden Sie einen der digitalen Ausgénge entsprechend in ihr Steuerkonzept ein, z.B.
OSDxx auf WOTI einstellen (Warnung Kihlkérpertemperatur des Gerétes).

Die max. zuldssige Spitzenbremsleistung kann dem Anhang A2 entnommen werden.
Fr weitere Informationen wenden Sie sich bitte an Ihren Projekteur.
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412 Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

Gilt fur alle Gerate CDE3000 sowie flir alle Gerate der Sonderausfiihrung CDB3000 SH
ab dem Hardware-Index 2.4.

° HINWEIS:

1 Alle Informationen zur Funktion ,STO" finden Sie in dem Dokument
,CDE/CDB SH/CDF Beschreibung der Sicherheitsfunktion STO" (Id.Nr.:
1001.01B.X-XX).




5 Inbetriebnahme

VORSICHT: Die Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal durchgefuhrt
werden, das elektrotechnisch ausgebildet und in UnfallverhUtungsmaBnah-
men unterwiesen ist.

51 Wahl! der Inbetriebnahme

Schritt

1.

Aktion

Verbinden Sie Ihren PC mit dem Posi-
tionierregler des ersten Antriebs und
schalten Sie die Netzversorgung fur den
Positionierregler ein.

Anmerkung

Verwenden Sie ein serielles
Standardkabel (9-polige D-SUB
Buchse/Stift).

DriveManager 3.x starten.

Nimmt automatisch eine Ver-
bindung zum angeschlossenen
Positionierregler auf.

| ! Iier Verbindungsaufbau fehlschlagt, Gberprifen Sie die Einstel-

im Meni Extras > Optionen und versuchen es erneut mit dem Icon.

Speichern Sie den aktuellen |
Datensatz mit dem Icon, %[j
entweder in der Parameter-

datenbank (Verzeichnis: c:/../userdata) des
DriveManager 3.x oder auf einer Diskette

(@).

Mit dem Icon wird immer der aktu-
elle Datensatz des angeschlosse-
nen Gerates gespeichert.

Geben Sie der Datei einen Namen
Ihrer Wahl.

Art der Inbetriebnahme Inbetriebnahmeschritte weiter auf
e Projektierung und Inbetriebnahme sind
bereits durchgefthrt. Serieninbetriebnahme Seite 53
e Laden eines vorhandenen Datensatzes.
e FErstmalige RrOJektlerung und Inbetriebnah- T iy . Seite 54
me des Antriebssystems
e Projektierung und Grundeinstellung des .
Antriebssystems sind bereits durchgefihrt. Testlauf Seite 60

5.2  Serieninbetriebnahme

Wenden Sie diese Inbetriebnahme an, wenn Sie mehrere gleiche Antriebe in Betrieb
nehmen wollen (Serieninbetriebnahme). Dabei muss flr jeden Antrieb der gleiche Posi-
tionierreglertyp und der gleiche Motor bei gleicher Anwendung eingesetzt werden.

Wenn Ihnen bereits ein fertiger Datensatz vorliegt, Uberspringen Sie bitte den Absatz
,Datensatz vom Gerét in Datei speichern” (mit DriveManager 3.x).

5.21  Serieninbetriebnahme mit DriveManager 3.x

Voraussetzung:
e Alle Positionierregler sind vollstédndig angeschlossen.
e Der erste Antrieb ist bereits vollstandig in Betrieb genommen.
e Ein PC mit installierter Benutzersoftware DriveManager 3.x ist angeschlossen.

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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Losen Sie die Verbindung zu allen Geraten

. |
mit dem Icon fﬁ%

Verbinden Sie lhren PC mit dem
Positionierregler des néchsten
Antriebs und schalten Sie die
Netzversorgung fur den Positio-
nierregler ein.

Stellen Sie mit dem Icon

eine Verbindung zwischen I:ik
dem DriveManager 3.x und dem
neu angschlossenen Gerat her

Laden Sie mit dem Icon
den mit Schritt 4 gespei- %[jl

cherten Datensatz in das Geréat.

Wahlen Sie mit dem Icon
das Hauptfenster.

Sichern Sie die Einstellung
mit der Schaltflache

Wiederholen Sie die Schritte 4 ... 7
an jedem weiteren Antrieb.

HINWEIS: Weitere Informationen zum DriveManager 3.x finden sie im Dri-
veManager Handbuch.
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5.3 FErstinbetriebnahme

Voraussetzungen

¢ Der Positionierregler ist vollstandig angeschlossen, siehe Kapitel
3

¢ |nstallierter DriveManager ab Version V3.4
e Motordatenbank fir Motoren ist auf dem PC installiert

e Geratist Uber die RS232 Schnittstelle (X4) am PC angeschlos-
sen

Erstinbetriecbnahme... |

GEFAHR:

Elektrische Anschltsse niemals unter Spannung verdrahten oder 16sen!

Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu trennen. Warten Sie, bis die
Zwischenkreiskondensatoren entladen sind. Erst wenn weniger als 60 V
Restspannung (zwischen Klemmen L+ und L-) anliegen, darf am Gerat gear-
beitet werden!

Eingang ENPO = Low-Pegel (CDB Klemme8 (X2) / CDE Klemme (X2)) anlegen, um ein
versehentliches Starten des Motors zu verhindern (Endstufe gesperrt, Netzspannung
des Positionierreglers eingeschaltet).

Vorbereitungen

) - DriveManager 3.x >
e FEinschalten des Positionierreglers

¢ ein Selbsttest wird durchgeflhrt
Starten des DriveManagers 3.x I:ik

Verbindungsaufbau
oder:

Kommunikation >

Verbindung zum Gerat herstellen. .
Verbindungsaufbau...

N ) DriveManager 3.x oder :
¢ Offnen des Hauptfensters ,Einstellen®

Lﬁ,.

Aktives Geréat > Einstellungen andern
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Voreingestellte Losung:

Direhzahlregelung, +/~100 Sallwert, Steuern uber Klemme

Erstinbetriebnahme... | Grundeinstellungen... |

| Erweitert>> |

TTTid ] gt
ity
— Geber:
Eingange... | TTL-hictorgaber,
TTL-Lagegeber
Auzgange. .. | Sollwert/R ampen... | Regelung... | totor und Geber...
[
Hims e o B | o=
Bussysteme. .. | Mockenschaltwerk. .. | KP10 einztellen ... | FLLC ...
‘ IIIIJIIIIIIIIIII! | Q,? ‘
|stwerte... | Fehler/ W amung. .. | Handbetrieb... | | Ofifline Betiieh!
Einstellung in Datei speichern | Abbrechen | Hilfe

Bild 5.1 Hauptfenster der verschiedenen Einstellungen im DriveManager 3.x




Weiter mit:

VYoreingestellte Losung:

Drehzahlregelung, +41 0% Sallwert, Steuern Liber Klemme

Erstinbetriebnahme... | Grundeinstellungen... |

5.3.1 Voreingestellte L6sungen

Voreingestellte Losungen sind komplette Parameter-Datensatze zur Lésung verschie-
denster anwendungstypischer Bewegungsaufgaben.

Erstinbetriebnahme E2

- Wighlen Sie eine von vielen voreingestelten Losungen,

1 - '0—' mit der lhr Antrieh einfach und schnell auf hre Applikation

parametriert wird.
Yoreingestelte Lozung... |

2. =

otor und Geber... |

Zur Feinabstimmung der voreingestelten Losung mit hrer
3_ Applikation andern Sie hier die entsprechenden
Grundeinstellungen nach lhren Bedirfnissen.

Grundeinzstellungen. .. |

Wiahlen Sie den entsprechenden Motor aus der
Motordatenbank aus und passen Sie den Drehgeber uncd
Temperaturfihler an.

Eirstellumg im Eerat spelehen |

Bild 5.2  Erstinbetriebnahme
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Durch das Laden einer voreingestellten Lésung in den Arbeitsspeicher (RAM) wird der
Positionierregler automatisch konfiguriert. MaBgeblich werden die Parameter flir

e den Steuerort des Antriebsreglers,

e die Sollwertquelle,

e die Belegung der Ein- und Ausgange der Signalverarbeitung und

e die Regelungsart

voreingestellt.

Die Anwendung einer voreingestellten Losung vereinfacht und verkurzt erheblich die
Inbetriebnahme des Positionierreglers. Durch Verandern einzelner Parameter kdnnen
die voreingestellten Losungen den Erfordernissen der Anwenderaufgabenstellung
angepasst werden. So modifizierte voreingestellte Losungen werden im Gerét als
User-Datensétze abgespeichert. Somit gelangen Sie schneller zu Ihrer gewiinschten
Bewegungsldsung.

Insgesamt 20 voreingestellte Lésungen decken die typischen Anwendungsgebiete fur
die Drehzahlregelung mit dem Regler CDE/CDB3000 ab.
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Insgesamt 20 voreingestellte Losungen decken die typischen Anwendungsgebiete fur
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die Drehzahlregelung mit dem Regler CDE/CDB3000 ab.

Kurzel

Sollwertquelle

Starten der Regelung tber/

Bus-Steuerprofil

TCT A +/-10 V-Analog - Drehmoment E/A-Klemmen
SCT_1 +/-10 V-Analog E/A-Klemmen
SCT_2 Festdrehzahl-Tabelle E/A-Klemmen
CANopen-Feldbusschnittstelle
SCC_2 Festdrehzahl-Tabelle
— EasyDrive-Profil ,Basic*
Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS)
SCB_2 Festdrehzahl-Tabelle
— EasyDrive-Profil ,Basic*
) CANopen-Feldbusschnittstelle
SCC_3 CANopen-Feldbusschnittstelle
— EasyDrive-Profil ,Basic*
) Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS)
SCB_3 Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS) ) ) .
— EasyDrive-Profil ,Basic*
SCP_3 PLC PLC
SCT_4 PLC E/A-Klemmen
CANopen-Feldbusschnittstelle
SCC_4 PLC
— EasyDrive-Profil ,ProgPos*
Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS)
SCB_4 PLC
— EasyDrive-Profil ,ProgPos*
PCT_2 Tabellen-Fahrsatz E/A-Klemmen
CANopen-Feldbusschnittstelle
PCC_2 Tabellen-Fahrsatz
— EasyDrive-Profil ,TabPos*
Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS)
PCB_2 Tabellen-Fahrsatz
— EasyDrive-Profil ,TabPos
CANopen-Feldbusschnittstelle
) — CiA 402-Profile Position-Mode
PCC_1 CANopen-Feldbusschnittstelle ) ) )
— CiA 02-Profile Velocity-Mode
— CiA 402-Interpolated Mode
. Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS)
PCB_1 Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS) . o
— EasyDrive-Profil ,DirectPos*
PCP_1 PLC PLC
PCT_3 PLC E/A-Klemmen
Tabelle 5.1 Voreingestellte Lésungen flir die Drehzahlregelung mit CDE/CDB3000
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Starten der Regelung uber/

Sollwertquelle
k Bus-Steuerprofil

CANopen-Feldbusschnittstelle
— EasyDrive-Profil ,ProgPos*
Feldbus-Optionsmodul (PROFIBUS)
— EasyDrive-Profil ,ProgPos*
Tabelle 5.1 Voreingestellte L6sungen f(ir die Drehzahlregelung mit CDE/CDB3000

PCC_3 PLC

PCB_3 PLC

Alle voreingestellte Losungen besitzen ein individuelles Grundeinstellungs-Fenster im
DriveManager 3.x.

e Wahlen Sie die Ihrer Applikation entsprechende voreingestellte

Lésung aus. @

\Jioleingestellte Lazung... |

1. Yoreingestellte Lozung E

Auswahl fiir voreingestelite Losung:

OFF (0] = Benutzerdefiniert

TCT_1 (1) = Drehmomentregelung, +/-10% Sollwert, Steusm uber Klemme
SCT_1 [2] = Drehzahlregelung, +/-100 Saolwert, Steusrn liber Klemme
SCT_2 (3] = Drehzahlregelung. Festdrehzahlen, Steuemn uber Klemme
SCC 2 rebizahiregelung, Festdrehzahlen, Stevern dber CaM-Bus

[OFF [0] = Benutzerdefiniert ﬂ

SCC_3 (8] = Drehzahlregelung, b —
SCE_3 (7] = Drehzahlregelung, Sollwert und Stewern uber Feldbus-todul

SCP_3 (8] = Drehzahlregelung, Sollwert und Steuern Uber PLE

SCT_4(9) = Drehzahlregelung, Sollwert Uber PLC, Steuern ber Klemme

SCC_4 (10) = Drehzahlregelung, Sollwert Uber PLLC, Steuern Uber CAN-Bus

SCE_4(11] = Drehzahlregelung, Sallwert uber PLC, Steuern ber Feldbus-todul j

woremgestelte Losung efste! e Klemmentelegumg HILE-ELT Schliefen |

Bild 5.3 Auswahl der voreingestellten Lésung

HINWEIS: Detaillierte Informationen zu den voreingestellten Lésungen und
1 zur Klemmenbelegung siehe Anwendungshandbuch CDE/CDB3000.




5.3.2 Einstellung des Motors und des Gebers

2. 4]

Motor und Geber... I

e FEinstellung der Motordaten Uber Motordatenbank

Motor und Geber
Muator | Motorschiitz I Tragheitzmomerte I Geber I Motorschutz I

Aktueller Motor:

Typenbezeichnung Mator:

IWAR81 h4_BR10

Heuen Motor aus Datenbank wiahlen:

Motorauzwahl |

Heuen Motor aus Typenschilddaten identifizieren:

td otorndentifik.ation |

UEemetmen

Abbrechen

Bild 5.4 Motor und Geber einstellen

FUr Motoren steht Ihnen eine Datenbank mit den Einstellungen aller Motoren zur Verfu-
gung. Durch Verwendung des richtigen Motordatensatzes ist sichergestellt,

e dass die elektrischen Daten des Motors richtig parametriert sind,

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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e der Motorschutz des Motors (Karteikarte ,Motorschutz®) korrekt eingestellt ist
und

die Regelkreise des Antriebs voreingestellt werden.

Py HINWEIS: Der Drehmomentregler wird optimal eingestellt, so dass keine
1 weiteren Anpassungen notwendig sind.

Die Einstellung des Drehzahlreglers basiert auf der Annahme, dass das auf
die Motorwelle reduzierte Maschinentragheitsmoment gleich dem Motor-
tragheitsmoment ist.

Der Drehzahl- und der Lageregler besitzen eine hohe Dampfung und sind
daher auch fur die Regelung von elastischer Mechanik geeignet.

Fur spezielle Einstellungen zur Optimierung des Drehzahl- und des Lageregelkreises
benutzen Sie bitte das Anwendungshandbuch zum CDE/CDB3000.

Uber den Button ,Motorauswahl* in der Karteikarte ,Motor* kénnen Sie aus lhrer
installierten Datenbank den gewUnschten Motor auswéahlen. Der Motortyp ist auf dem
Motortypenschild angegeben. Wird der Motordatensatz auf einem Datentrager (Dis-
kette, CD-ROM) geliefert, so ist dieser Uber den Button ,,Anderes Verzeichnis” direkt
ladbar.

Einstellung des Drehgebers

In der Karteikarte Drehgeber wird der an den Motor angeschlossene Drehgeber ein-
gestellt. Es besteht weiterhin die Méglichkeit, mit zwei Drehgebern zu arbeiten. Dabei
wird der erste Drehgeber flr die Kommutierung und Drehzahlregelung des Motors
(Motorgeber), der zweite Drehgeber flr die Lage- bzw. Positionierregelung (Lageregler)
eingesetzt. Es kdnnen auch beide Funktionen mit nur einem Geber realisiert werden.
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5.3.3 Grundeinstellungen vornehmen

Motor und Geber Zur Feinabstimmung jeder voreingestellten Losung existieren individuell abgestimmte
Einstellmasken. Hiermit kdnnen Sie den Antrieb an lhre Applikation anpassen. Detailbe-
schreibung der einzelnen Funktionen finden Sie im Anwendungshandbuch
CDE/CDB3000.

e Grundeinstellungen vornehmen ' D,

Optionen analoger Eingang

Drehzahlregelung, +/-10¥ Sol... [E3

Jede Drehgeberkombination besitzt eine spezielle Einstellmaske.

Weitere Informationen zur Einstellung der Drehgeber erhalten Sie im Anwendungshand-
buch zum CDE/CDB3000.

Uberpriifung des Drehgebers

Zur Uberprifung der Drehrichtung wird die Motorwelle von Hand gedreht. Der Blick-
winkel ist von vorn auf das Wellenende (Flansch). Bei Rechtsdrehung muss in der
Zustandsanzeige ,Soll- und Istwerte” unter ,nist, Istdrehzahl“ eine positive Drehzahl
angezeigt werden, bei Linksdrehung eine negative Drehzahl. Sollte die Drehzahl falsch
sein, mussen folgende Punkte Uberprift werden:

e |st das Geberkabel am Motor und am Positionierregler richtig angeschlossen?

e Passt das Geberkabel zum Gebertyp?




5.3.4 Speichern der Einstellungen

DriveManager CDE/CDB3000 > Einstellen
oder:
Aktives Gerat > Einstellungen &ndern

Speichern der Einstellungen im Gerat

Samtliche Anderungen, die dauerhaft im
Gerat gespeichert werden sollen, missen
Uber die Maske CDE/CDB3000 Einstellen
gesichert werden.

Einstellung vom Gerat lesen

B8 1-cDB32.004 einstellen

Die vorgenommenen Anderungen kénnen ebenfalls in einer Datei abgespeichert wer-

den.

Ablauf

DriveManager CDE/CDB3000 Einstellen
oder:

Aktives Gerat > Einstellungen des Gerétes
speichern auf > Datei

i)

Speichern der Einstellungen in Datei

Wahlen Sie den Dateinamen (z. B. mydata).
Alle Parameter werden unter den gewahlten
Dateinamen (z. B. mydata) mit der entspre-
chenden Dateierweiterung gespeichert
(*.00D). Die Geréatedaten kdnnen vor dem
Speichern mit einer Beschreibung versehen
werden.

KiIZBA
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Weiter mit , Testlauf*, siehe Kapitel 4.4.
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5 4 TeStlan Vor der Inbetriebnahme des Motors ist die einwandfreie Funktion der Motor-
' bremse (falls vorhanden) zu Uberpriifen.
Der Antrieb wird ohne die angekoppelte Mechanik getestet. Der Testlauf findet unab- Die optional eingebaute Stillstandshaltebremse ist nur fir eine begrenzte
hangig von der gewdhlten voreingestellten Losung im drehzahlgeregelten Betrieb statt. Anzahl von Notbremsungen ausgelegt. |hr Einsatz als Arbeitsbremse ist
unzulassig.

Auch wenn der Motor bereits mit der Anlage gekoppelt sein sollte, ist ein Testlauf mog-
lich: 1. SICHERER HALT FREIGEBEN (NUR CDE3000)

High-Pegel an Klemme X2/22

VORSICHT:
2. ENDSTUFENFREIGABE ENPO SETZEN
Testlauf mit eingebautem Motor: High-Pegel an Klemme X2/10

In diesem Fall muss sichergestellt sein, dass durch den Test die Anlage nicht Sicherer Halt
beschadigt wird! Beachten Sie insbesondere Begrenzungen des Verfahrbe- ! [ Eingang Sicherer Halt
reiches.

o

ENPO
1 Eingang ENPO

Start

Wir weisen darauf hin, dass Sie selbst fur den sicheren Ablauf verantwortlich
sind. Die Firma KEBA Industrial Automation Germany GmbH haftet in keinem
Fall fUr entstandene Schaden.

A

Lebensgefahr durch unkontrollierte Rotation! o

g ms
Vor der Inbetriebnahme von Motoren mit Passfeder im Wellenende ist diese > <4ms
gegen Herausschleudern zu sichern, falls dies nicht durch Antriebselemente ! [ Ser?i?StatU81 »Technologie
wie Riemenscheiben, Kupplungen o.4. verhindert wird. >t erel

Start

Voreingestellte Losung Drehmomentregelung:

Auf das zeitliche Verhalten der Eingénge ist zu achten.

3. STEUERN MIT DEM DRIVEMANAGER 3.X:
Wahlen Sie ,Drehzahlregelung” und starten Sie den Antrieb, z. B. mit Sollwert 100
min-1.

In dieser voreingestellten Lésung darf der Antrieb nicht ohne Lastmoment
gefahren werden, da sonst die Motorwelle unkontrolliert bis an die eingestell-
te Drehzahlgrenze beschleunigen wirde.

VORSICHT:
A Zerstérung des Motors:
DriveManager 3.x > Steuern

Die Motoren sind fur den Betrieb am Positionierregler vorgesehen. Ein direk- odor: .aul

ter Netzanschluss kann zur Zerstérung des Motors fuhren. , ) ,
Aktives Gerét > Steuern> Grundbetriebsarten

An den Motoren k&nnen hohe Oberflachentemperaturen auftreten. Es durfen
dort keine temperaturempfindlichen Teile anliegen oder befestigt werden,
ggf. sind SchutzmaBnahmen gegen Berlhren vorzusehen.

Ein evtl. in die Wicklung eingebauter ThermofUhler ist am Positionierregler
anzuschlieBen, um eine Uberhitzung des Motors durch die Temperaturtber-
wachung zu vermeiden.



Uberpriifen des Antriebsverhaltens

Steuern Jetzt kann das Antriebsverhalten mit Hilfe von Sprungantworten, die mit der Digital
Scope-Funktion des DriveManager 3.x aufgenommen werden kdnnen, bewertet wer-
den.

Wéhlen Sie folgende drei AufnahmegroBen:
-0 Drehzahl: Sollwert

-1 Drehzahl: Istwert

-2 Drehmoment: Istwert
Triggerbedingung:

Kanal 0; steigende Flanke, Pretrigger 10 %; Level: 30 min -

ﬁ Plot-Fenster

DriveManager > Digital Scope

. Py
oder: ) iil
Aktives Gerat > Uberwachen > Schnellveranderliche GréBen Digital Scope
Starten Sie den Antrieb mit einem Sollwert von z. B. 100 min-1.
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Vergleichen Sie die Sprungantwort lhres Antriebes mit der Abbildung. Bei Resolvern
sollte das Uberschwingen des Drehzahlistwertes ca. 20 %, bei Inkrementalgebern ca.
30 % betragen (bezogen auf den Sollwert). Achten Sie darauf , dass das Antriebssys-
tem Kleinsignalverhalten zeigt (der Sollwert des Drehmoments muss kleiner als der
Maximalwert sein).

Sollte der Drehmomentsollwert seinen Maximalwert erreichen, so reduzieren Sie die
Sprunghoéhe der Drehzahl.

Das zeitliche Verhalten (Anregelzeit, Ausregelzeit) des Drehzahlregelkreises ist unab-
hangig von der Sprunghdéhe der Drehzahl.

Ergebnis:

Entspricht die Sprungantwort lhres Antriebes in etwa der Abbildung, so ist sicherge-
stellt, dass die Motorphasen korrekt verdrahtet sind, der Drehgeber richtig angeschlos-
sen ist und der CDE/CDB3000 auf den richtigen Motor parametriert ist.

Falls die Sprungantwort gravierend von der Abbildung abweichen sollte, ist davon
auszugehen,

e dass der Motordatensatz falsch angewahlt wurde, oder die

e \erkabelung fehlerhaft ist.

Uberpriifen Sie die einzelnen Schritte aus Kapitel 3 ,Installation* und Kapitel 4.3 ,Erstin-
betriebnahme* und wiederholen Sie den Testlauf.

Eine Abweichung der Sprungantwort ist weiterhin méglich, wenn das Verhdltnis des auf
die Motorwelle reduzierten Maschinentragheitsmomentes zum Motortragheitsmoment
sehr groB ist. Hier missen die Regelungseinstellungen optimiert werden. Fur spezielle
Einstellungen zur Optimierung des Drehzahlregelkreises und des Lageregelkreises
benutzen Sie bitte das Anwendungshandbuch CDE/CDB3000.
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5.5 Bedienen mit KeyPad KP300

Das KP 300 kann direkt auf den Positionierregler ( X4) gesteckt werden. Genau Details
zu einzelnen Funktionen und der Handhabung finden Sie in der KP300 Bedienungsan-
leitung.

Ubersicht KeyPad

Bezeichnung Kurzerkléarung

KeyPad mit Grafikdisplay ( 128 x 64 Pixel) zur Parametrierung, Istwert-
anzeige und Serieninbetriebnahme der Positionierregler. Anzeige von
KP300 Grafiken wie Geréatestatus und Parametertexte. Sprache Deutsch oder
Englisch (konfigurierbar).

Das KeyPad KP300 unterstiitzt die SmartCard ,SC-XL*.

Mechanik KP300

MaBe (siehe Abb) | 0X84% i7T;nm (BxH

Gewicht 120 g
Anschluss (RS232)

kann direkt auf das
Antriebsgerat gesteckt
werden

Montage des KP300

Standard (1)




Bezeichnung Kurzerklarung

Die Montage kann direkt am Antriebsregler
oder Uber eine RS232-Leitung (z.B. CCD-
SUB903) an einer beliebigen Stelle innerhalb
des Schaltschrankes erfolgen (siehe Zeich-
nung).

Bitte benutzen Sie nur selbstschneidende
Schrauben fir Thermoplaste (z.B. EJOT PT
Schraube, Typ K30 x 8 WN1412).

o Hinweis: Das KP300 hat die

Schutzart IP20. Da Schaltschranke in
1 der Regel eine Schutzart von IP44
oder hdher haben, darf das KP300
nicht ohne zusétzliche SchutzmaBnahmen
auBerhalb des Schaltschrankes (z.B. Ausbruch
in Schaltschranktur) betrieben werden.

5.6 Bedienen mit DriveManager 3.x

Voraussetzung:
e DriveManager ab Version V3.6 ist auf dem PC installiert.

CCD-SUB90X

Bild 5.5 Anschluss Positionierregler an PC/DriveManager 3.x

Die wichtigsten Funktionen

KiIZBA
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Funktion

Meni

Q
‘
=]

Einstellung des aktiven Geréates
andern

Aktives Geréat > Einstellungen andern

Parameterdatensatz drucken

Aktives Gerat > Einstellungen drucken

Digital Scope

Aktives Gerat > Uberwachen > Schnellveranderli-
che GroBen Digital Scope

Antrieb steuern

Aktives Gerat > Steuern > Grundbetriebsarten

Verbindung mit Gerat aufnehmen

Kommunikation > Verbindungsaufbau > Einzelnes
Gerat

3 = e ||| |3

Bus-Initialisierung, Einstellung
andern

Kommunikation> Bus-Konfiguration

e

Auflésen aller Gerateverbindungen

Kommunikation > Verbindungsabbau

Datensatz des aktiven Gerétes in
Datei speichern

Aktives Gerat > Einstellungen des Gerétes spei-
chern auf

P R

Datensatzibertragung von Datei in
aktives Gerat

Aktives Geréat > Einstellungen in Geréat laden von
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6 Diagnose/Storungsbeseiti-
gung

6.1 | euchtdioden

Auf dem Positionierregler sind rechts oben drei Status-LED’s in den Farben Rot (H1),
Gelb (H2) und Griin (H3).

rote LED gelbe LED grine LED

Geratezustand (H1) (H2) (H3)

Blinkcode der
roten LED H1

Anzeige
KeyPad

Erklarung

Ursache/L6sung

Der exakte Fehlercode kann Uber das KeyPad

Versorgungsspannung liegt an - -
Betriebsbereit (ENPO gesetzt) o [ ) m
In Betrleb/SeIbstelnstellung o o ° H1 H2 H3
aktiv -
Warnung ) [ Yes °

3 (Blink-
Fehler @] °

code)

O LED aus, ® LED an,  LED blinkt

6.2 Stdrmeldungen

Tritt wéhrend des Betriebs eine Stérung auf, wird dies durch einen Blinkcode der LED
H1(rot) am Positionierregler angezeigt. Der Code gibt eine Aussage Uber die Art des
Fehlers an. Ist ein KP300 (friiher KP200-XL) aufgesteckt, zeigt das KeyPad die Fehler-
art als Kurzel an.

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021
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1x E-CPU Sammelstérung oder den DriveManager 3.x ausgelesen
werden.
Unterspannungs- Netzversorgung prifen, erscheint auch kurz bei
2X E-OFF
abschaltung normalem Netz-Aus.
Kurzschluss, Erdschluss: Verkabelung der
Leistungsanschltsse prtifen, Motorwicklung
Uberstromal- prufgn, Nulleiter gnd Erdung prifen (siehe auch
3x E-OC schaltun Kapitel 3 Installation.)
9 Geréteeinstellung nicht korrekt: Parameter
der Regelkreise prufen, Rampeneinstellung
Uberprdfen.
Uberspannung vom Netz: Netzspannung (iber-
prifen, Gerét neu starten.
ax E-OV Uberspannungs- Uberspannung durch Riickspeisung des
abschaltung Motors (generatorischer Betrieb): Bremsrampen
verlangsamen - wenn nicht maéglich, Bremswi-
derstand einsetzen.
Motor tberlastet (nach | x t-Uberwachung):
Motorschutz- s
5x E-OLM Prozesstakt wenn méglich verlangsamen,
abschaltung ) . . .
Motordimensionierung Uberprifen.
Gerateschutzab- Gerat Uberlastet: Dimensionierung Uberprifen,
6x E-OLI . wy
schaltung evil. groBeres Gerat einsetzen.
Motor-PTC korrekt angeschlossen?
Motorternoeratur Parameter MOPTC korrekt eingestellt (Art der
7x E-OTM 2u hoch P Motor-PTC-Auswertung)?
Motor Uberlastet? Motor abkulhlen lassen,
Dimensionierung Uberprifen.
Umgebungstemperatur zu hoch: Liftung im
Ubertemperatur Schaltschrank verbessern.
8x E-OTI P Last zu hoch beim Treiben/Bremsen: Dimen-

Positionierregler

sionierung Uberprtifen, evil. Bremswiderstand
einsetzen.

1) Weitere Informationen siehe auch CDE/CDB/CDF3000 Anwendungshandbuch

Tabelle 6.1

Stérmeldungen
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Haben Sie technische Fragen zur Projektierung oder Inbetriebnahme des Antriebsgera- 63 Bedienfehler bel Keypad_ Bedienung

tes, wenden Sie sich bitte an unseren Support (siehe ,1.7 Support*

Fehler Ursache Abhilfe
Parameter darf in aktueller Bedienebene
ATTH nicht verandert werden oder ist nicht Bedienebene 1-MODE hoher wahlen.
editierbar.
ATT2 Motor darf nicht Gber das CTRL-Menu Start-Signal von anderem Steuerort
gesteuert werden. zuricknehmen.
Motor darf nicht Uber CTRL-MenU
ATT3 gesteuert werden, weil Fehlerzustand Fehler zurlicksetzen.
vorliegt.
ATT4 neuer Parameterwert unzulassig Wert andern.
ATTS neuer Parameterwert zu groB Wert verringern.
ATT6 neuer Parameterwert zu klein Wert erhdhen.
ATT7 Karte darf in aktuellem Zustand nicht Start-Signal zurticksetzen.
gelesen werden.
ERROR ungultiges Passwort Korrektes Passwort eingeben.

Tabelle 6.2  Bedienfehler KeyPad: Riicksetzen mit start/enter

6.4 Bedienfehler bei SmartCard-Bedienung

Fehler Ursache Abhilfe
ERR9I1 SmartCard schreibgeschitzt
ERR92 Fehler bei Plausibilitdtskontrolle
ERR93 SmartCard nicht lesbar, falscher Positionierregler-Typ
ERR94 SmartCard nicht lesbar, Parameter nicht kompatibel andere
ERR96 Verbindung zur SmartCard unterbrochen SmartCard
e verwenden

ERR97 SmartCard-Daten unguiltig (Checksum)
ERR98 nicht genligend Speicherplatz auf SmartCard

angewahltes Teilgebiet nicht auf SmartCard vorhanden, keine
ERR99 .

Parameter von SmartCard Gbernommen

Tabelle 6.3  SmartCard-Fehler: Rlicksetzen mit stop/return



6.5 Fehler bei Netz-Schalten

[T aktantrnieb, Eil-/Schleichgang]

Fehler Ursache Abhilfe Datei  Kommunikation  Angicht B =S Extraz Fenster 2
| Einstellungen andern ...
Netzspannung liegt an. Bei zu haufigem Schalten schiitzt Nach einer Ruhephase von | I_] Einstellungen in Gerat laden van b
Positionierregler zeigt kei- sich das Gerat durch hochohmige einigen Minuten ist das Gerat | Bt lrmen dles Ge[étes st b
: . ) ! | §
ne Reaktion (LEDs aus). Abkopplung vom Netz. wieder betriebsbereit. fs0ll Bl e el .

[1is]

Einstellungen vergleichen ...

fist en auf

L
6.6 Reset i Steuern »

Ubermwachen 3
Luzwahlen

Die Resetfunktion teilt sich in zwei Bereiche mit unterschiedlichen Auswirkungen. Para-
meterreset setzt auf den zuletzt im Gerat gespeicherten Wert zurlick. Geréatereset setzt
den gesamten Datensatz auf Werkeinstellung (Lieferzustand) zurtick.

. VORSICHT:
Parameterreset mit KeyPad
Durch die Werkeinstellung wird auch die gewahlte voreingestellte Losung
Wenn Sie im Einstellmodus eines Parameters sind und drlicken gleichzeitig die beiden zurlickgesetzt. Kontrollieren Sie die Klemmenbelegung und die Funktionalitét
Pfeiltasten wird der gerade editierte Parameter auf die zuletzt gespeicherte Einstellung des Positionierreglers in dieser Betriebsart bzw. laden Sie lhren User-Daten-
(= mit Parameter 150-SAVE gespeichert) zurlickgesetzt. satz.

Werkeinstellung mit KeyPad

Durch gleichzeitiges Driicken der beiden Pfeiltasten wahrend des Netz-Ein des Positi-
onierreglers werden alle Parameter auf Werkeinstellung gesetzt und eine Neuinitialisie-
rung durchgefuihrt.

Werkeinstellung mit DriveManager 3.x

Im Menu ,Aktives Geréat® kann mit dem Befehl ,Riucksetzen auf Werkeinstellung” der
Auslieferungszustand des Gerates wieder hergestellt werden.
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6 Diagnose/Storungsbeseitigung
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A Anhang

Al

Strombelastbarkeit der Positionierregler

Der maximal zuldssige Positionierreglerausgangsstrom und der Spitzenstrom sind ab-
hangig von der Netzspannung, der Motorleitungslange, der Endstufen-Schaltfrequenz
und der Umgebungstemperatur. Andern sich die Einsatzbedingungen, so dndert sich

auch die maximal zuléssige Strombelastbarkeit der Positionierregler, siehe dazu nach-

folgende Kennlinien und Tabellen.

Positionierregler fir 230 V-Netze

O3029)]
55

o X >
B2
15959

Kennlinie BG1 bis BG5

"oy
[ ZXRK
K
04»':‘0’:’0’0/
KR

RS

RIRRRRRY )

—()

VT T T 1 I
5 35 40 45 50 >
f[Hz]

Kennlinie BG6 bis BG7a

Erklarung zu den Kennlinien:

(1) Dauerbetrieb

(2) Aussetzbetrieb > 5 Hz Drehfeldfrequenz
Spitzenstrom siehe Tabelle A.1 bis A.4

(8) Aussetzbetrieb 0 bis 5 Hz Drehfeldfrequenz
Spitzenstrom Imax siehe Tabelle A1 bis A.4

Uberstromabschaltung typisch 1,1 mal |5,

Projektierungsregel:
T= Zykluszeit < 1 min

KiIZBA

Id.-Nr.: 1001.00B.9-03 ~ Stand: 11/2021

Nennstrom Spitzenstrom [Aeff]3)
Schaltfrequenz Umaebunds - -
Servoregler  der Endstufe < go bei 230 V WP e ikl AU fur
[kHz] temperatur [°C] A betrieb betrieb o
ol Obis5Hz  >5Hz 2o
4 45 24 43 43
CDE/CDB 8 40 2,4 4,3 4,3 30
32.003,Cx.x 12 40 21 3,75 3,75
16 40 1.8 3,2 3,2
4 45 4 72 7,2
CDE/CDB 8 40 4 7,2 7,2 30
32.004,0x.x" 12 40 a5 57 6,3
16 40 3 5,0 5,4
CDB
32.008.Cx.x" 4 40 71 12,8 12,8
8 40 71 12,8 12,8
CDE/CDB 40 6,3 10 11,35 80
32.008,Wx.x ’ ’
16 40 5,5 8 9,9
Ty - "
fr|r1é|(‘[:hKeuhlkorper HS3... oder zusatzlicher Kuhl Motorleitungsiange 10 m
3) fiir 230 V-Netze Montagehohe 1009 m Uber NN
4 Abschaltung gemaB I2 x t Charakteristik Montageart angereint
Tabelle A.1 Positionierregler ftir 230 V-Netze
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Positionierregler fir 400/460 V-Netze, Ausfiihrung ,,W*: T — Spitzenstrom [A %
Nennstrom Spitzenstrom [Aeff]3) Schaltfre- ~ Umge- bei Drehfeldfrequenz fiir
Schaltfre-  Umge- bei Drehfeldfrequenz fii Servoregler quenz der bungstem:- - pej ol |in<.ear i Aus.setz- Zeitd
Servoregler quenz der bungstem-  pgj bei linear for Aussetz- Endstufe  peratur 400V 460V ansteigend betrieb
Endstufe  peratur 400V 460V ansteigend betrieb  Z8it? Cein Bl
. S
0 bis 5 Hz [s] KH2) fO Ay
[kHZ] [°C] Agd Ayl  OHz 5 Hz > 5 Hz )
45 2.2 2.2 4 4 4(.8IN) 322?4/5\;/?& 8 40 14 12,2 25 25 2508l |
CDE/CDB g 22 22 7 p 208N (5.5 kW) 12 40 10,3 77 18 18 18 (1,8 1)
3?6?7%3&%% 12 40 16 16 29 20 | 2008mN) | O 16 40 66 49 12 12 12(1.81y)
16 40 1,0 1,0 1,8 1,8 1,8 (1,8 IN) oL/eDE 4 45 17 7 31 31 S1(18ly
45 41 41 74 74 74081y i 8 40 17 13,5 31 31 3108 |
Sg'ggg Cvstx 40 41 36 7.4 7.4 408 | (7.5 kW) 12 40 125 | 93 23 23 23 (1.8 1y)
(15 kW) 12 40 32 | 24 57 57 | 57181y 15 0 G0 | 8P & L 4081y
16 40 2,4 1,8 43 43 4,3(1,81y) CDECDE 4 45 24,0 24 43 43 43 (1,81
45 57 57 10,3 10,3 | 103(1,81y 34.024\Wx.x 40 240 | 24 43 43 08 |
sfggé CVE/)EX 40 57 | s7 |108V787| 108 [10808l | (1 kw) 2 40 195 | 14 85 35 35(1.8 1\
22 W) 12 40 415 | 81 | 759642 | 75 | 750181y 15 0 1S i 2 2 27(181y
16 40 26 1,9 47 47 47 (1,81 CDE/CDE 4 45 32 32 58 58 58 (1,8 In)
45 78 78 14 14 14 (1,8 1) 34.082.Wx.x 8 40 32 28 58 58 808 |
Sgggg CVE/)EX 40 7,8 7.8 14 14 sl | (15 kW) 12 40 26 20 39 47 47 (1.8 1y)
008 p 0 6a e . p” IR 16 40 20 15 32 36 36 (1,81
16 40 5,0 3,7 78 9 9(1,8 |N) 1= CDE 3) fiir 400 V-Netze Motorleitungslange 10 m
45 10 10 18 18 18 (1,8 1y) 2)=CDB 4) Abschaltung gemé 12 t Cha- MontagehShe 1000 m iiber NN
CDE/CDB = - P 88 = = 18181y _ rakteristik Montageart angereiht
34.010,Wx.x 30 Tabelle A.2 Positionierregler flir 400/460 V Netze Ausfihrung ,W*
@ kW) 12 40 8,1 6,0 13 145 | 1450181
16 40 6.2 46 78 11 1 (1,8 1y)
40 10 10 25 25 252,51y
CDE 8 40 10 8,8 18 25 252,51
34.010, 40
WexS 12 40 7.0 5.2 13 176 | 175251
16 40 592 | 44 11 148 | 148251y

Tabelle A.2 Positionierregler fir 400/460 V Netze Ausfihrung ,W*



Positionnierregler fiir 400/480 V Netze, Ausfihrung ,W* Y — Spitzenstrom [A,]?
e
Nennstrom Spitzenstrom [A¢]°) Schaltfre-  Umge- bei Drehfeldfrequenz
. Servoregler quenz der bungstem- i i i (i - for
Schaltfre-  Umge- bei Drehfeldfrequenz 9 qEnd W 9 o bei  bei I|nc.ear far Au§setz
Servoregler quenz der bungstem- pei  pei fcEr fir Aussetz-  fur stute  peratur 400V 480V ansteigend betrieb  Zeit4 [s]
Endstufe  peratur 400V 480V ansteigend betrieb  Zeit4) [s] 0 bis 5 Hz
ke [kHzZ] [’Cl  [Agl [Agy] OHz ~ 5Hz  >5Hz
[kHz] [Cl  [Aerl [Aefl OHz S Hz >5Hz 4 45 10 | 99 170 220 | 220201
CDE/CDB
45 45 M 90 90 90 201y 108 8 40 110 | 99 134 165 165 (1,5 1) 0
. OZIZI\EN e e pr 90 B 0O | o o (55 kW) 12 40 90 | 81 107 144 144 (1,6 1)
044 \Wx.x
2o, o 20 5 - 9 % 90201y 16 40 72 65 386 115 115 (1,6 Iy)
- e o 38 - - 82201y T 4 45 143 | 129 270 286 286 (2,01
5 50 | 54 120 120 120 2,01y a0 e 8 40 143 | 129 215 215 215 (1,5 1) 0
" O%l;l\EN B 20 = | s - . 2000l | o (75 kW) 12 40 115 | 104 172 172 172 (151y)
B LVVXX
30 KW) 12 40 58 | 52 16 116 116 (2,0 1y) 16 40 92 | 83 138 138 138 (1.5 1)
- e o - - - 84201y I 4 45 170 | 153 190 315 315(1,91y
5 7 65 122 124 144 2,01y 1o 8 40 170 | 153 151 220 | 220 (1,31 0
CDE a3 - = 4 ™ 144201y 90 kW) 12 40 136 | 122 121 164 164 (1,2 1)
34.070,Wx.x 39/109) 16 40 100 | 98 97 131 131 (1,2 1)
37 kW) 12 40 58 | 52 116 116 116 2,01y 2y
16 40 42 38 84 84 84 (2,0 IN) 1) = CDE 4) Abschaltung geméB I2 x t Charakteristik Motorleitungslénge 10 m
45 45 41 68 67,5 67 (15 IN) 2)=CDB 5) bei Vorlast von max. 70% Montageh6he 1000 m tber NN
» 0333\/ 20 45 M 45 45 67 (1 5 |N) o \7’;‘—) er 1/1/00/\4/ l\\;ez‘,z; I6) b;f Kih(/)k;;::toerr\f,e\;atur < ;1\5 °Cf - WMontageart angereiht
.044,Wx.x abelle A.3 Positionierregler flr etze Ausfihrung ,W*
(22 kW) 12 40 36 | 33 36 36 54 (1,5 1) g 9
16 40 27 24 27 27 411,51y
45 72 65 108 108 108 (1,5 Iy)
CDB 40 72 | 65 72 7 108 (1,5 1y)
34.070,Wx.x 30
37 kW) 12 40 58 | 52 58 58 87 (151
16 40 42 38 42 42 63 (15 1)
45 90 | 81 170 180 180 (2,0 Iy)
CDE/CDB 40 90 | s 134 180 | 180201y
34.088,Wx.x 30
47 kW) 12 40 90 | 81 107 144 144 (1,6 1)
16 40 72 65 386 115 115 (1,6 Iy)

Tabelle A.3 Positionierregler flir 400/480 V Netze Ausfihrung ,W*
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Positionierregler fur 400/480 V Netze, Ausfuhrung ,,L*

Nennstrom

Spitzenstrom [Ag¢]®)

Schaltfre-  Umge- bei Drehfeldfrequenz

Servoregler quenz der bungstem- pgi bei linear fir Aussetz-  fur

Endstufe  peratur 400V 480V ansteigend betrieb  Zeit4 [s]
0 bis 5 Hz
[kHZ] [’Cl  [Agd [Agl OHz 5 Hz > 5 Hz
45 45 | M 67,5 675 | 675(1,51)

CDB. 8 40 45 | M 45 45 67,5 (1,5 Iy)
X4.044,L 60
22 kW) 12 40 36 | 41 36 36 401,51

16 40 27 | 24 27 27 41 (1,51
45 45 | a1 90 90 90 (2,0 1)

CDE. 8 40 45 | 41 90 90 90 (2,0 Iy)

X4.044,L 30
22 kW) 12 40 45 | a1 90 90 90 (2,0 1)
16 40 42 | 38 84 84 842,01
45 60 | 54 90 90 0(1,51y)

CDB. 8 40 60 | 54 60 60 90 (1,5 1y)
x4.058,L 60
(30 kW) 12 40 48 | 43 48 48 2 (1,51

16 40 36 | 33 36 36 4(1,51y)
4 45 60 | 54 120 120 120 (2,0 1)

CDE. 8 40 60 | 54 120 120 120 (2,0 Iy)
x4.058,L 30
(30 kW) 12 40 58 | 52 16 116 116 (2,0 1y)

16 40 42 | 38 84 84 842,01
45 72 | 65 108 108 108 (1,5 1)

CDB. 8 40 72 | 65 72 72 108 (1,5 1)
x4.070,L 60
(87 kW) 12 40 58 | 52 58 58 87 (1,51y)

16 40 42 | 38 42 42 63 (1,5 Iy)
45 72 | 65 144 144 144 2,01y

CDEx4.070,L 8 40 72 | 65 144 144 144 2,0 1) -
(37 kw) 12 40 58 52 116 116 116 (2,01y)
16 40 42 | 38 84 84 84201y

Tabelle A.4 Positionierregler ftir 400/480 V Netze Ausfihrung ,L*
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Nennstrom

Spitzenstrom [Ag¢]l®)

Schaltfre-  Umge- bei Drehfeldfrequenz

Servoregler quenz der bungstem- pgj bei linear fur Aussetz-  fur

Endstufe  peratur 400V 480V ansteigend betrieb  Zeit4 [s]
0 bis 5 Hz
[kHZ] [°C] [Aeff] [Aeff] 0 Hz
4 45 10 | 99 205 220 | 220(2,01y)
CDB/CDE. 8 45 10 | 99 165 187 187 (1,7 1)
x4.088,L 30
(55 kW) 12 45 10 | 99 132 165 165 (1,5 1)
16 45 90 | st 106 135 185 (1,5 1)
4 45 143 | 129 230 286 | 286 (2,01
CDB/CDE. 8 45 143 | 129 190 215 215 (1,5 1y)
x4.108,L 30
(75 kW) 12 45 114 | 103 152 172 172 (1,5 1)
16 45 91 82 122 138 188 (1,5 1)
4 45 170 | 153 230 340 | 340201y
CDB/CDE. 8 45 170 | 153 190 255 | 255 (1,51
x4.140,L 10
(90 kW) 12 45 136 | 122 152 204 | 204 (1,51
16 45 109 | 98 122 163 163 (1,5 1)
4 45 210 | 189 230 340 | 840(1,61y)
CDB/CDE. 8 45 210 | 189 190 255 | 255(1,21y
x4.168,L 10
(110 kW) 12 45 168 | 151 152 204 | 204 (121
16 45 134 | 121 122 163 163 (1,2 )
4 45 250 | 225 230 325 325 (1,3 Iy)
CDB/CDE. 8 45 250 | 225 190 255 | 255(1,01y
x4.208,L 10
(110 kW) 12 45 168 | 151 152 204 | 204 (121
16 45 134 | 121 122 163 163 (1,2 )
Motorleitungslénge 10 m
3) fur 400 V Netze
Montagehéhe 1000 m tiber NN
4) Abschaltung geméB 12 x t Charakteristik
Montageart angereiht

Tabelle A.4 Positionierregler flir 400/480 V Netze Ausfihrung ,L*




A.2 Technische Daten

CDE/CDB32.004,C bis CDE/CDB34.006,W

Bezeichnung

Technische Daten

[<2) <t ©
=) o o
S) S S
Qi Qi i
1<) <) (<]
om an} o
o o o
(©) (@) (@)

CDB34.003
CDB34.005
CDB34.006

CDB34.008,W bis CDB34.032,W

Bezeichnung

Technische Daten

Ausgang motorseitig!)

3 =
S o
< <
) )
as] om
o [a)
Q Q
] i
o o
(©) (©)

BG3

CDE34.010,W,S
CDE/CDB34.014
CDE/CDB34.017

BG4

CDE/CDB34.024

CDECDB34.032

BG5S

Empfohlene Nennleistung
mit 4-pol. Normmotor fir CDB

3,0 kW | 4,0 kW

- 55 kKW | 7,5 kW

11 kKW

15 kKW

Spannung

3x0 ... 400/460 V

Ausgang motorseitig!) BG1 BG2

Empfohlene Nennleistung mit 0,375

4-pol. Normmotor fiir CDB KW 0,75 kW 1,5 kKW 0,75 kW 1,5 kKW 2,2 KW
Spannung 3x0..230V 3x0...400/460 V
Dauerstrom effektiv (i) 24A | 43A | 71A 22A | 41A | 57A

Dauerstrom effektiv ()

78A | 10A | 10A [ 1A | 17A [ 24A [ 324

Spitzenstrom

(siehe Tabelle A1)

(siehe Tabelle A.2)

Spitzenstrom

(siehe Tabelle A.2)

Drehfeldfrequenz

0..400Hz

Drehfeldfrequenz

0...400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe

4,8, 12, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

Schaltfrequenz der Endstufe

4, 8, 12, 16 kHz (Werkseinstellung 8 kHz)

Eingang netzseitig

Eingang netzseitig

3x 400V (-15%) ...

- o o)
Netzspannung 1x230V-20 % +15 % 3 X460V (+10%)
Gertiteanschlussleistung 1,0kVA | 1,6kVA | BOKVA | 15 kVA | 30KVA | 4,2kVA
Unsymmetrie der Netzspannung - +3 % max.
Frequenz 50/60 Hz 10 % 50/60 Hz +10 %
Verlustleistung CDE bei 4 kHz 49 W 63 W 11oOwW 90 W 95 W 121w
Endstufentaktfrequenz  8/16 kHz 52 W 70W 120 W 97 W 127 W 163 W
Verlustleistung CDB bei 4 kHz 35W 48 W 95 W 55 W 80 W 106 W
Endstufentaktfrequenz  8/16 kHz 30 W 55 W 105 W 70w 12w 148 W
Bremschopper-Leistungselektronik
Spitzenbremsleistung mit int. 1,7 kW 1,6 KW 1,6 KW
Bremswiderstand (nur mit Ausfih- - - bei - bei bei
rung CDE/CDB34 ..., Wx.x, BR) 360 Q 360 Q 360 Q
Minimaler ohmscher Widerstand
eines extern installierten Brems- 100 Q 56 Q 180 Q
widerstandes

1) Daten gelten: fir 1phasige Geréte bei 230V, fir 3phasige Geréte bei 400 V/

Tabelle A.5 CDE/CDB32.004,C bis CDE/CDB34.006,W

KiIZBA
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Netzspannung 3x 400V (-15%) ... 3 x 460 V (+10%)

N . 7,3 9,4 10,2 12,4 17,5 23,3
Gerateanschlussleistung 5,7 kVA KVA KVA KVA KVA KVA KVA
Unsymmetrie +3 % max.

Frequenz 50/60 Hz +10 %
Verlustleistung CDE bei 4 kHz 150W | 187 W ) 225W | 270 W | 330W | 415 W
Endstufentaktfrequenz  8/16 kHz 177 W | 222 W 283W | 340W | 415W | 525 W
Verlustleistung CDB bei 4 kHz 185W | 172 W ) 210W | 225W | 315W | 400 W
Endstufentaktfrequenz  8/16 kHz 162 W | 207 W 268 W | 325W | 400W | 510 W
Bremschopper-Leistungselektronik
Spitzenbremsleistung mit int.
Bremswiderstand (nur mit Ausfiih- 6,0 KW bei 90 Q - 6,0 kW bei 90 Q | 6,0 kW bei 90 Q
rung CDE/CDB34 ..., Wx.x, BR)
Minimaler onmscher Widerstand
eines extern installierten Brems- 81 Q2 72Q 47 Q 220
widerstandes
1) Daten gelten: fir Tphasige Geréate bei 230V, fur 3phasige Geréte bei 400 V/
Tabelle A.6 CDB/CDE34.008 bis CDB/CDE34.032
Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 73
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CDB/CDES34.044,W bis CDB/CDE34.168,W CDB/CDE 34.044,L bis CDB/CDE 34.208,L
. - | | | | - | -
Bezeichnung , < ) S o o0 =) ) o
I g & & 8 g 8 Bezeichnung 3 & 5§ & 2 ¥ £ §
S s e e 3 3 3 2 3 & 2 3
3 &3 & = &3 = = i s} s} s} s} o m m
x 2 2 x 2 2 x 8 86 8 8 8 8 8 B8
. (m) o o (m) o o (m)
Technische Daten 5) 3) 5) 5) 3) o 5] . o 5 o 5 S 5 5 5
Technische Daten a a o o a a a a
(@] (@] (@] (©] o (G (G (G
Ausgang motorseitig" BG6 BG7 BG7a
Empfohlene Nennleistung Ausgang motorseitig” BG6 BG7 BG7a
ggBZ—pol. Normmotor fiir 22 kW 30 kW 37 kW 47 kW 55 kW 75 kW 90 kW Empfohlene Nennleistung o
mit 2-pol. Normmotor fur 22kW | B0kW | 37 kW | 55kW | 75 kW | 90 kW | 110 kW KW
Spannung? 3x0...400/480 V cDB
Dauerstrom effekiv () 45A | eoA | 72A | 90A [ 110A [ 143A | 170A Spannung? 3x0 ... 400/480 V
Spitzenstrom (siehe Tabelle A.3) Dauerstrom effekiv (Iy) 45A | 60A | 72A | 110A | 143A [ 1704 [ 210A | 250A
Drehfeldfrequenz 0...400 Hz Spitzenstrom (siehe Tabelle A.4)
Schaltfrequenz der 4,8, 12, 16 kHz (bei CDE3000 Werkseinstellung 8 kHz) Drehfeldfrequenz 0 ... 400 Hz
Endstufe (bei CDB3000 Werkseinstellung 4 kHz) .
. — Schaltfrequenz der End 4, 8,12, 16 kHz (bei CDE3000 und CDB3000 Werkseinstellung 4 kHz)
Eingang netzseitig stufe
Netzspannung 3x 400V (-15%) ... 3x 480V (+10%) Eingang netzseitig
Gerateanschiussleistung 31KVA | 42KVA | 50kVA | 62kVA | 76kVA | 99kVA | 118KVA Netzspannung 3x 400V (15%) ... 3 x 480 V (+10%)
Unsymmetrie +3 % max. Gerateanschlussleistung 31 kVA ‘ 42 KVA ‘ 50 kVA ‘ 76 kVA ‘ 99 kVA ‘ 118 kVA ‘ 128 kVA ‘ 128 kVA
Frequenz 50/60 Hz 10 % Unsymmetrie +3 % max.
Verlustleistung CDB 520 W 700 W 860 W 1050 W | 1300 W | 1700 W | 2000 W Frequenz 50/60 Hz +10 %
CDE 610W | 830W | 1010W | 1300W | 1600 W | 2100W | 2500 W Verlustleistung CDB
610W | 830W | 1010W | 1950W | 2300W | 2550 W | 3000 W | 3000 W
Bremschopper-Leistungselektronik CDE
Minimaler onmscher Bremschopper-Leistungselektronik
W'?ﬁft?”d Snee oxem > 180 >13Q | >120 | >10Q | >85Q | >650 Minimaler ohmscher Wider-
instaflierten bremswider- stand eines extern installier- >100 S120 | 2100 |285Q|265Q| 50
standes ten Bremswiderstandes
1) Daten gelten: fiir Tphasige Geréte bei 230V, fur 3phasige Geréte bei 400 V 1) Daten gelten: fir 1phasige Geréate bei 230V, fur 3phasige Geréte bei 400 V/
2) 3x UNetz x 0,95 2) 3xUNetz x 0,95

Tabelle A.7 CDB/CDE34.044,W bis CDB/CDE34.168,\WW Tabelle A.8 CDB/CDE 34.044,1 bis CDB/CDE 34.208,1



A.3 Umgebungsbedingungen CDE/CDB3000

Merkmal

Zubehdr (KP300
UM-xxxx/ CM-xxxXx)

Positionierregler

Merkmal

Montage-
héhe

Positionierregler

Zubehor (KP300
UM-xxxx/ CM-xXXX)

bis 1000 m G.NN, oberhalb 1000 m t. NN mit Leistungs-
reduzierung, max. 2000 m . NN

Schwingungsgrenzwert beim Transport, gemaB EN 61800-2, IEC 60721-3-2 Klasse 2M1

Frequenz

Amplitude

Beschleunigung

2<f<9Hz 3,56 mm nicht anwendbar
9 <f<200Hz nicht anwendbar 10 m/s?
200 < f < 500 Hz nicht anwendbar 15 m/s?

Schockgrenzwert beim Transport gemaB EN 61800-2, IEC 60721-3-2 Klasse 2M1
Fallhdhe des verpackten Gerates max. 0,25 m

Schwingungsgrenzwert der Anlage®), gemaB EN 61800-2, IEC 60721-3-3 Klasse 3M1

bei Betrieb geman +5 ... 40 °C 2 bei relativer | 0 ... 55 °C 2) bei relativer
EN 61800-2, IEC 60721- Luftfeuchte von 5 ... 85 % Luftfeuchte von 5 ... 85 %
3-3 Klasse 3K3 ohne Kondensation ohne Kondensation
bei Lagerung geman
H on 3
Klimabedin- ez, 25 ... 456 °C3)
gungen IEC 60721-3-1 Klasse bei relativer Luftfeuchte von 5 ... 95 %
1K3 und 1K4
bei Transport geman
EN 61800-2, 25..470°C 4
IEC 60721-3-2 Klasse relative Luftfeuchte 95 % bei max. +40 °C
2K3
Einbaugerat IP20 (Anschlussklemmen IP0O0)
Schutzart GhIkS
Kuhlkonzept Durchsteckkthikorper Konvektion IP20
P54
Beruhrungs- BGV 3
schutz

Frequenz Amplitude Beschleunigung
2<f<9Hz 0,3 mm nicht anwendbar
9 < f<200Hz nicht anwendbar 1 m/s?

KiIZBA
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2) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 25 g/m3 begrenzt. Das bedeutet, dass die in der Tabelle angegebenen Maximal-
werte fir Temperatur und relative Luftfeuchte nicht gleichzeitig auftreten drfen.

3) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 29 g/m° begrenzt. Die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte fiir Temperatur
und relative Luftfeuchte dirfen damit nicht gleichzeitig auftreten.

4) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 60 g/m3 begrenzt. Das bedeutet z.B. bei 70 °C, dass die Luftfeuchte nur noch max.

40% betragen darf.

5) Die Geréte sind ausschlieBlich fiir den ortsfesten Einsatz vorgesehen.
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A.4  Einsatz einer Netzdrossel

Netzbelastung (Beispiel)

ohne Netzdrossel  mit Netzdrossel Veranderung
4 KW Positionierregler, 4 kW Posl|t|on|erreg— ohne Ne:tzdroslsel
Netzimpedanz 0.6 mH ler, Netzimpedanz gegenuber mit
P ’ 6 mH Netzdrossel
Stromverzerrung (THD)!) 99 % 33 % -67 %
Netzstrom Amplitude 18,9 A 9,7 A -48 %
Netzstrom effektiv 85A 6,23 A -27 %
Kommutlerungselnbruche bezogen o8V 8V 70%
auf die Netzspannung
Lebensdauer der Zwischenkreis- Nennlebensdauer 2- bis 3fache Nennle- +100 bis 200 %
kondensatoren bensdauer
1) THD = Total Harmonic Distortion (Stromoberwelle I...1 ;)

Tabelle A.9 Verdnderung der Netzbelastung durch Einsatz einer Netzdrossel mit 4 % Kurzschluss-
spannung am Beispiel eines 4 kW Positionierreglers CDB34.010

Netzspannungsunsymmetrie (Beispiel)

ohne Netzdrossel mit Netzdrossel

4 kW Positionierregler, Netzim- 4 kW Positionierregler, Netzim-
pedanz 0,6 mH pedanz 6 mH
Unsymmetrie der Netzspannung 0% +3 % -3% 0% +3 % -3%
Netzstrom-Amplitude 189A 25,4 A 251 A 97A 10,7 A 1A
Netzstrom effektiv 85A 10,5A 10,2 A 6,2A 6,7 A 6,8 A

Tabelle A.10 Wirkung der Netzdrossel bei unsymmetrischer Netzspannung am Beispiel eines 4 kW
Positionierreglers CDE/CDB34.010

Betriebsanleitung Positionierregler CDE/CDB3000 76

HINWEIS:
Das Beispiel zeigt auf, dass der Nutzen einer Netzdrossel vielschichtig ist.
Wir empfehlen Ihnen daher grundsétzlich den Einsatz einer Netzdrossel.

Der Einsatz einer Netzdrossel ist zwingend erforderlich bei Geraten der
BaugréBen 6, 7 und 7a.

Die Verwendung einer Netzdrossel wird jedoch auch bei den BaugrdBen 1-5
unbedingt empfohlen:

* zur Veringerung der Netztriickwirkungen (Strom- und Spannungsoberwellen)

e zur Reduzierung des Eingangsstroms (Blindstromreduktion)

* zur Erhéhung der Kondensator-Lebensdauer

e zur Kompensation von Spannungsunsymmetrien



A.5 NetZfilter

Details zum Thema , Elektromagnetische Vertraglichkeit* kénnen Sie dem Kapitel 3.3
entnehmen.

Zulassige Motorleitungslange mit internem Funkentstorfilter

4 kHz Endstufentaktfre- 8 kHz Endstufentaktfre- 16 kHz Endstufentaktfre-
Antriebs- > .quenz : . .quenz : - guenz :
regler Mit integriertem Netzfilter Mit integriertem Netzfilter Mit integriertem Netzfilter
Industriebe- Wohnbe- Industriebe- Wohnbe- Industriebe- Wohnbe-
reich reich reich reich reich reich
CDE/B32.003 1) 1) 20 10 25 10
CDE/B32.004 1) 1) 20 10 25 10
CDE/B32.006 25 10 20 10 25 10
CDE/B32.008 25 10 20 10 25 10
CDE/B34.003 10 10 25 10 1) )
CDE/B34.005 10 10 25 10 25 1)
CDE/B34.006 10 10 25 10 25 L)
CDE/B34.008 25 10 25 10 20 1)
CDE/B34.010 25 10 25 10 20 )
CDE/B34.014 10 7 25 102 20 )
CDE/B34.017 10 7 25 102 20 K
CDE/B34.044 25 10 25 10 -
CDE/B34.058 25 10 25 10 -
CDE/B34.070 25 10 25 10 -

1), 2) siehe Tabelle A.12

Tabelle A.11 Zuldssige Motorleitungslénge mit integriertem Netzfilter in Abhédngigkeit
der Norm 61800-3
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Erklarungen zur Tabelle A.11

Grenzwert nach EN 61800-3 (Erste Umgebung), eingeschrankte
Erhaltlichkeit.

Wohnbereich: Maximal zul4ssige Motorleitungslange, bei der die Stéraussendung
(>150 kHz) unter den zulassigen Grenzwerten liegt. Es wurden bei den
Messungen nur 10/ 15 m Uberprift.
Grenzwert nach EN 61800-3 (Zweite Umgebung), eingeschrankte
Erhaltlichkeit.

Industriebereich:

Maximal zulassige Motorleitungslange, bei der die Stéraussendung
(>150 kHz) unter den zulassigen Grenzwerten liegt. Es wurden bei den
Messungen nur 25 m UberprUft.

Die Stéraussendung lag bei 10 m und/oder 25 m Uber den von der
Norm vorgeschriebenen Grenzwerten. Das bedeutet aber nicht, dass
1) das NetZfilter nicht wirkt, sondern nur, dass es nicht optimal Uber das
ganze Frequenzband wirkt. Zur Einhaltung der Norm muss daher ein
externes Netzfilter verwendet werden.

Zur Einhaltung der Norm muss zusatzlich eine Netzdrossel (UK = 2 %
bzw. 4 %) vorgeschaltet werden.

12 kHz Bei 12 kHz Endstufentaktfrequenz miissen externe Netzfilter eingesetzt
Endstufentaktfrequenz werden, da keine Messergebnisse mit internem NetZfilter vorliegen.

Die zuldssige Lange der Motorleitung wurde entsprechend der Norm
(vorgeschriebenes Messverfahren) ermittelt.

Tabelle A.12Erkldrung zur Tabelle A.11

Messverfahren:
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A.6  UlL-Zertifizierung

Die Beschreibung aller MaBnahmen zur Einhaltung der UL-Approbation finden Sie in
dem Dokument ,,UL-Certification” (ID No: 0927.01B.X.xx).
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