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Asynchronmaschine

Formelzeichen Beschreibung

X, Hauptreaktanz [?]

X Streureaktanz [?]

R,V Lauferwiderstand [(]

Py Luftspaltleistung = P.; [W]
Pouyz Stromwarmeverluste/ohmsche Lauferverluste [W]
Pricch mechanische Leistung [W]

1?2 Stdnderfrequenz [Hz]

f2 Liuferfrequenz [Hz]

w1 /2 Sander-/Lauferkreisfrequenz [%]
n=mny Lauferdrehzahl [ﬁ]

s Schlupf [%]

P Polpaarzahl

D " heiRt die LiufergroRe ist auf Stinder umgerechnet
2) Index 1 immer StindergroBe, Index 2 immer LiufergroRe

’ Am Netz ‘
Grundfeld einer Drehstromwicklung:
bp(z,t) = Bp - cos(pr — wit) (1)
0—»
X1
=
2nnt 0 x2
r1 = 2mnt + z2 (2)
fo=fi-(I1-n-p/fi)=fi—pn (3)

Bei stillstehendem L3ufer (n = 0) sind S&nder- und Lauferfrequenz gleich
(f2 = f1). Wenn sich der Laufer mit der Drehzahl

n=n1 = f1/p (4)
dreht, so ist die Lauferfrequenz Null.
fa=s-fi (5)
Bei Leerlauf ist s = 0, im Stillstand s = 1.
s=1- 2yt _m=7h (6)
i ni ni

Prozentuale Abweichung der Drehzahl zur Synchrondrehzahl
I, X, R’y /s I,

O

Stationar



https://git.efi.th-nuernberg.de/gitea/schmidtan65529/ENT4_Formelsammlung.git

FS ENT4 So0Se2020, Annette Schmidt, https://git.efi.th-nuernberg.de/gitea/schmidtan65529/ENT4_Formelsammlung.git Fehler bitte sofort melden!

Seite 2 von 2

Synchronmaschine

Formelzeichen

Beschreibung

Iks
Upc
v

Ya
thq
Ypm
p

Uph,maz
Uph

Kurzschlussstrom [A]

Batteriegleichspannung bzw. Zwischenkreisspannung auch Upgq: [V]
Statorfluss [Vs]

d-Komponente des Statorflusses [Vs]

q-Komponente des Statorflusses [Vs]

Permanent Magnetfluss [Vs]

Polpaarzahl [-]

maximale Phasenspannung [V]

Phasenspannung [V]

d-Komponente der Statorspannung [V]

g-Komponente der Statorspannung [V]

d-Komponente des Statorstrom [A]

g-Komponente des Statorstrom [A]

Modulations Index [-]

Drehmoment [Nm]

Referenzdrehmoment [Nm]

mechanische Drehzahl [rpm]

d-Komponente der Induktivitdt der Statorwicklung [H]
g-Komponente der Induktivitdt der Statorwicklung [H]
Statorwiderstand [(]

maximaler Phasenstrom [A]

elektrische Winkelgeschwindgkeit [%’1]

mechanische Winkelgeschwindgkeit [72¢]

induzierte Spannung (EMF = Elektric Motoric Force) [V]
Strangspannungen [V]
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